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OGOLNA CHARAKTERYSTYKA

Zamawianie
Aby urzadzenie mogto dziata¢ nalezy zamowic kilka elementow:

o Woyswietlacz / programator (terminal uzytkownika) -umozliwia zaprogramowanie regulatora, wskazywanie
mierzonych lub zaprogramowanych wartosci parametréw, informowanie o zaistniatych alarmach. Po
zaprogramowaniu regulatora moze zostac odtgczony. Najczesciej jednak instalowany jest na state przy
urzadzeniu. Przy tej konkretnej aplikacji, ktéra zwigzana jest z epromem EPSTDIIUOA moze by¢ uzywany tylko
wyswietlacz typu LED (nie cieklokrystaliczny) jak nizej:

- PCOTO000L60

e Plyte gtdbwnag -na ptycie znajdujg sie wszystkie wejscia i wyjscia potrzebne do przylgczenia urzadzen
wykonawczych, zabezpieczen i elementéw pomiarowych. Na plycie znajdujg sie dodatkowo przytacza do szeregu
innych elementéw opcjonalnych lub standardowych bez ktérych nie ma mozliwosci poprawnego funkcjonowania.
Bardzo czesto dla danego zastosowania mozna uzy¢ kilka rodzajow ptyt. Najlepiej jednak skontaktowac sie ze
sprzedawcg w celu wybrania najbardziej odpowiedniej ptyty. A oto kilka przyktadowe plyty ktére mogg zostaé
zastosowane:

- PCOB000B00~> 6 wej$¢ analogowych
lub
- PCOB000B21-> 8 wejs¢ analogowych, sie¢ pLAN

e Przewdd potaczeniowy -taczy terminal uzytkownika (wyswietlacz / programator) z gtéwna ptytg. Dostepne sg
rézne dtugosci np:
- S90CONNO002 (0,8m) lub S90CONNO000 (1,5m) lub S90CONNO001 (3m) lub inne

e Eprom -,serce regulatora”. Na typ poétprzewodniku zapisana jest logika dziatania regulatora. To jaki jest eprom
determinuje dziatanie regulatora. Inny eprom powoduje zupetnie inne zastosowanie regulatora.

Niniejsza instrukcja dotyczy dziatania regulatora z epromem: EPSTDIIUOA. Powyzszy eprom jest oryginalnym
proponowanym przez firme CAREL. O tym jakie sa mozliwosci konfiguracyjne traktuje dalszy opis.

Istnieje jednak mozliwos¢ za pomocg specjalnego programu EASYTOOL firmy Carel tak zaprogramowa¢ eprom aby
spetniat wszelkie wymogi regulacyjne stawiane przez uzytkownika. Jedynym ograniczeniem sg ilosci wejs¢ i
wyj$¢ na ptycie. Do kazdego rodzaju aplikacji zwigzanej z konkretnym epromem wymagana jest oddzielna
instrukcja obstugi i programowania.

e Transformator 24 Vac -zasilajacy, nie jest dostarczany przez producenta. Przed zakupem nalezy doktadnie
zaznajomi¢ sie z instrukcjg aby dobra¢ wtasciwg moc (20 + 50 W). Odpowiednio wieksza moc potrzebna jest
wtedy jezeli napiecie z transformatora zasilajgcego chcemy wykorzystac¢ do zasilania urzgdzeh wykonawczych
(styczniki sprezarek, wentylatorow itp.)

e Transformat dodatkowy 24 Vac lub separacyjny 24 Vac / 24 Vac -nie jest dostarczany przez producenta,
potrzebny jest do zasilania wejs¢ alarmowych. Nie zaleca sie zasilania wej$¢ alarmowych z gtéwnego
transformatora zasilajacego. pCO posiada szereg wejs¢ alarmowych do ktérych w czasie normalnego
funkcjonowania dochodzi napiecie 24 Vac. W przypadku przerwy w zasilaniu (np. na skutek zadziatania
zabezpieczenia) podejmowane jest odpowiednie dziatanie przez regulator (sygnalizacja akustyczna, odpowiedni
kod alarmowy na terminalu, jezeli trzeba wytaczenie jednego urzadzenia lub catego zespotu urzadzen).

Powyzsze elementy stanowig minimalng konfiguracje w celu poprawnego dziatania regulatora. Ponizej
przedstawione sg opcjonalne elementy ktore spetniajg dodatkowe funkcje:

e Zegar o kodzie : CLK0000000 -umozliwia automatyczng zmiane punktu nastawy w okreslonych przedziatach
czasowych dla poszczegoélnych dni tygodnia. Pozwala to na oszczednosci energii. Jest to ptytka elektroniczna z
baterig kiérg mozna tatwo zainstalowac na ptycie gtéwnej.

Uwaga ! Zegar nie jest potrzebny do zapisywania jak i wyréwnywania czasu pracy poszczegolnych urzadzen.

e Zegar o kodzie : PCOCLKMEMO -posiada wszystkie funkcje jak CLKO000000. Dodatkowo zapamietuje okreslong
ilos¢ ostatnich alarméw ktére miaty miejsce

o Ptytka komunikacyjna umozliwia wpiecie regulatora do systemu nadzoru i monitoringu

Najbardziej popularny zestaw do jednoczesnego sterowania zespotem sprezarek i wentylatoréw zawiera:
PCOB000B21 (ptyta) + PCOTO000L60 (wyswietlacz) + S90CONNO000 (przewdd) + EPSDTIIUOA (eprom)

Uwaga ! Do powyzszego zestawu potrzebne sg jeszcze transformatory i czujniki pomiarowe.
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MOZLIWOSCI OPROGRAMOWANIA

Oprogramowanie pozwala na petny nadzér nad zespolonym uktadem urzgdzeh wykonawczych.
Charakterystyka mozliwosci systemu:

— pomiar i regulacja zadanej wielkosci (cisnienie, temperatura)

— mozliwosé skonfigurowania rodzaju i iloéci kontrolowanych urzadzen

— wykrywanie i sygnalizacja alarméw (kod na wyswietlaczu, sygnat dzwiekowy, przekaznik alarmowy)
— hasto zabezpieczajgce przed nieupowaznionym personelem

— mozliwos¢ modyfikacji wszystkich podstawowych parametrow operacyjnych

— wyswietlacz typu LED + dodatkowe diody sygnalizacyjne

— mozliwosé wyréwnywania i zapisywania czasu pracy poszczegoélnych urzadzen

— mozliwosé wpiecia sterownika do systemy nadzoru i monitoringu.

TERMINAL UZYTKOWNIKA (wys$wietlacz + programator)
Widok od przodu przy zamknietych drzwiczkach
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Diody informacyjne

Zewnetrzne silikonowe przyciski
Wyswietlacz typu LED

Widok od frontu
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Zewnetrzne silikonowe przyciski
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1. przycisk on-off : stuzy do zataczania i wytaczania regulatora. Zielone Swiatto podswietlajgce przycisk ma
nastepujace znaczenia:

- jezeli przycisk nie jest podswietlony to regulator jest wytaczony

- jezeli przycisk jest podswietlany w sposéb przerywany oznacza to, ze regulator jest wylgczony z komputera
poprzez system monitoringu lub poprzez oddalony wytacznik za pomocg wejscia cyfrowego

- jezeli przycisk jest podswietlony to regulator jest wigczony

2. przycisk alarm : stuzy do wyswietlenia kodu alarmu, do wykasowania alarmu i wyciszenia brzeczyka. Jezeli
przycisk jest podswietlony na czerwono oznacza to, ze jest aktywny przynajmniej jeden alarm.

3. przycisk do zwiekszania wartosci parametru (nie jest podswietlony), lub do wytaczenia procedury recznego
sterowania

4. przycisk do zmniejszania wartosci parametru (nie jest podswietlony), lub do wytaczenia procedury recznego
sterowania

5. przycisk enter : do akceptacji wprowadzonych wartosci, do przeglgdania wyswietlanych komunikatow. Przycisk
jest ciagle podswietlony (z6tty kolor) co oznacza, ze do regulatora dochodzi napiecie zasilania.

3/41



—_

. Przyciski mechaniczne

. Diody funkcyjne

3. Specjalna powtoka (tylko na
specjalne zapytania)

4. Przyciski silikonowe

@ 0000
N

PRZYCISKI NA TERMINALU UZYTKOWNIKA

ONONONDEBINO

prog

wyswietla warto$¢ mierzong przez sonde 1 i/lub 2
wyswietla konwersje wartosci cisnienia na temperature

przycisk serwisowy, pozwala na odczyt czasu pracy urzgdzen
reczne uruchamianie wybranych urzadzen

umozliwia dostep do grupy parametrow zwigzanych drukarkg

wyswietla stany funkcjonalne wejs¢ i wyjs¢

pozwala na wyswietlanie aktualnej daty i godziny oraz ustawianie
zwigzanych z zegarem parametrow (tylko jesli jest zegar)

pozwala na wyswietlenie punktu nastawy i wybor jego wartosci

pozwala na skonfigurowanie parametrow konfiguracyjnych
regulatora

wyswietla aktualng wersje oprogramowania

Nacisniecie wybranego klawisza sygnalizowane jest zapaleniem sie diody.
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WYSWIETLACZ
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Charakterystyka wyswietlacza

e liczba znakéw: 6

kolor: zielony

wysokosé: 13 mm

5 wskaznikéw funkcyjnych LED z prawej strony wyswietlacza

3+3 wskazniki LED przy wyswietlaczach do informowania o sposobie wyswietlania

Funkcje wskaznikéw LED
Pie¢ wskaznikow LED umiejscowionych z prawej strony ma nastepujace znaczenie:

1. LED wigczony przynajmniej jedno urzadzenie sterowane na bazie sondy nr 1 jest wigczone

LED btyskajacy przynajmniej jedno urzadzenie sterowane na bazie sondy nr 1 oczekuje na wigczenie
ale nie jest witgczone z powodu ograniczen czasowych

LED wytaczony zadne urzadzenie sterowane na bazie sondy nr 1 nie jest wigczone

2. LED wiaczony przynajmniej jedno urzadzenie sterowane na bazie sondy nr 2 jest wtgczone
LED wytagczony zadne urzadzenie sterowane na bazie sondy nr 2 nie jest wigczone

3. LED wiaczony aktywny jest punkt nastawy 2

4. LED wigczony punkt nastawy jest ustawiany za pomoca zewnetrznego potencjometru

5. LED wtaczony aktywna jest komunikacja z systemem nadzoru i monitoringu

Szes¢ wskaznikéw LED (3+3) umiejscowionych blisko wyswietlacza wskazuje jednostki pomiarowe z dwéch sond
przytaczonych do regulatora.

Bar cisnienie
°C temperatura w stopniach Celsiusa

°F temperatura w stopniach Fahrenheita
Tylko jedna dioda z 3 w jednej kolumnie moze by¢ wigczona
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LISTA PARAMETROW

Przycisk serwisow
y y

Kod Opis Domysl. Zakres Jednostka
t1 | czas pracy urzadzenia 1 0+999999 godz.
t2 | czas pracy urzadzenia 2 0+999999 godz.
t3 | czas pracy urzadzenia 3 0+999999 godz.
t4 |czas pracy urzadzenia 4 0+999999 godz.
t5 |czas pracy urzadzenia 5 0+999999 godz.
té | czas pracy urzadzenia 6 0+999999 godz.
t7 | czas pracy urzadzenia 7 0+999999 godz.
t8 | czas pracy urzadzenia 8 0+999999 godz.
t9 | czas pracy urzadzenia 9 0+999999 godz.
t10 | czas pracy urzadzenia 10 0+999999 godz.
t11 | czas pracy: urzadzenia 11 0+999999 godz.
lub wyjscia analogowego 1+10V do regulatora wentylatorow
t12 | czas pracy: urzgdzenia 12 0+999999 godz.
lub wyjscia analogowego 1+10V do regulacji sprezarka
PSt | kod dostepu do parametrow ponizej 0 0+999
th | czas po ktérym nastgpi alarm informujacy o koniecznosci 0 0+999 godz.
wezwania serwisu w celu dokonania przegladu x 1000
r1 | kasowanie czasu pracy urzadzenia 1 0 0>NIE , 12TAK
r2 | kasowanie czasu pracy urzadzenia 2 0 0->NIE , 12TAK
r3 | kasowanie czasu pracy urzadzenia 3 0 0>NIE , 12TAK
r4 | kasowanie czasu pracy urzadzenia 4 0 0>NIE , 12>TAK
r5 | kasowanie czasu pracy urzadzenia 5 0 0>NIE , 12TAK
ré | kasowanie czasu pracy urzadzenia 6 0 0->NIE , 12TAK
r7 | kasowanie czasu pracy urzadzenia 7 0 0>NIE , 12TAK
r8 | kasowanie czasu pracy urzadzenia 8 0 0>NIE , 12>TAK
r9 | kasowanie czasu pracy urzadzenia 9 0 0>NIE , 12TAK
r10 [ kasowanie czasu pracy urzadzenia 10 0 0->NIE , 12TAK
r11 [ kasowanie czasu pracy: urzadzenia 11 0 0->NIE , 12TAK
lub wyjscia anal. 0=10V do regulatora wentylatorow
r12 | kasowanie czasu pracy: urzgdzenia 12 0 0->NIE, 12>TAK
lub wyjscia anal. 0+-10V do bezstopniowej regulacji sprezarka
n1 | Reczne wigczenie urzadzenia nr 1 0 0->NIE , 12TAK
n2 | Reczne wigczenie urzadzenia nr 2 0 0->NIE , 12TAK
n3 | Reczne wigczenie urzadzenia nr 3 0 0->NIE , 12TAK
n4 | Reczne wigczenie urzadzenia nr 4 0 0->NIE , 12TAK
n5 | Reczne wigczenie urzadzenia nr 5 0 0->NIE , 12TAK
n6 | Reczne wigczenie urzadzenia nr 6 0 0->NIE , 12TAK
n7 | Reczne wigczenie urzadzenia nr 7 0 0->NIE , 12TAK
n8 | Reczne wigczenie urzadzenia nr 8 0 0->NIE , 12TAK
n9 | Reczne wigczenie urzadzenia nr 9 0 0->NIE , 12TAK
n10 | Reczne wigczenie urzadzenia nr 10 0 0->NIE , 12TAK
n11 | Reczne wigczenie: urzadzenia nr 11 0 0->NIE , 12TAK
lub wyjscia anal. 0+10V do regulacji wentylatorow
n12 | Reczne wigczenie: urzadzenia nr 12 0 0->NIE , 12TAK
lub wyjscia anal. 0-10V do regulacji sprezarka nr 1
CL1 | Kalibracja sondy nr 1 (tylko jezeli P21>0) 0 -5,0+5,0 °C/°F/bar
CL2 | Kalibracja sondy nr 2 (tylko jezeli P24>0) 0 -5,0+5,0 °C/°F/bar
CL3 | Kalibracja sondy nr 3 (tylko jezeli P22=1) 0 -5,0+5,0 °C/I°F
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Przycisk drukarka

Kod Opis Domysl. Zakres Jednostka
Pr1 [ mozliwo$¢ natychmiastowego wydruku na zadanie ( tylko jesli 0 0->NIE, 12>TAK
P42=1)
Pr2 [ wybdr odstepu pomiedzy cyklicznymi wydrukami (tylko jesli 60 0+999 min.
P42=1)
@ Przycisk wejs¢/wyjsé
Kod Opis Domysl. Zakres Jednostka
Ai1 | wyswietlenie wartosci odczytywanej przez sonde nr 1 -99 =+ 99,9 °C/°F/bar
Ai2 | wyswietlenie wartosci odczytywanej przez sonde nr 2 -99 + 99,9 °C/°F/bar
Ai3 | ustawianie wartosci punktu nastawy (dla urzadzen sterowanych -99 + 99,9 °C/°F/bar
na bazie sondy 1) zewnetrznym potencjometrem (tylko jezeli
P21=1)
lub
wyswietlenie temperatury z sondy otoczenia do kompensaciji
(tylko jezeli P21=0 i P22=1)
Ai4 | wyswietlenie stanu zewnetrznego wytacznika (sygnat podawany 0->wylaczony 1->zatacz.
na wejscie cyfrowe regulatora)
i1 |alarm z urzadzenia nr 1 0->wytaczony 1->zalgcz.
i2 |alarm z urzadzenia nr 2 0->wytaczony 1->zalgcz.
i3 | alarm z urzadzenia nr 3 0->wytgczony 1->zalgcz.
i4 | alarm z urzgdzenia nr 4 0->wylaczony 1->zatacz.
i5 |alarm z urzadzenia nr 5 0->wytaczony 1->zalgcz.
i6 | alarm z urzadzenia nr 6 0->wytaczony 1->zalgcz.
i7 | alarm z urzadzenia nr 7 0->wytgczony 1->zalgcz.
i8 |alarm z urzgdzenia nr 8 0->wylaczony 1->zatacz.
i9 [alarm z urzadzenia nr 9 0->wytaczony 1->zalgcz.
i10 [alarm z urzadzenia nr 10 0->wytaczony 1->zalgcz.
i11 | alarm z urzadzenia nr 11 lub z regulatora wentylatorow 0->wytgczony 1->zalgcz.
i12 | alarm niskiego ci$nienia / alarm zaniku przeptywu 0->wytaczony 1->zalgcz.
Ao1 | warto$¢ napiecia podawanego na regulator wentylatorow 0+10,0 volt
Ao2 | warto$¢ napiecia podawanego na regulator sprezarki nr 1 0+10,0 volt
01 [ stan funkcjonalny przekaznika od urzadzenia nr 1 0->wytaczony 1->zalgcz.
02 [ stan funkcjonalny przekaznika od urzadzenia nr 2 0->wylaczony 1->zatacz.
03 [ stan funkcjonalny przekaznika od urzadzenia nr 3 0->wytaczony 1->zalgcz.
04 | stan funkcjonalny przekaznika od urzadzenia nr 4 0->wytaczony 1->zalgcz.
05 [ stan funkcjonalny przekaznika od urzadzenia nr 5 0->wytaczony 1->zalgcz.
06 [ stan funkcjonalny przekaznika od urzadzenia nr 6 0->wylaczony 1->zatacz.
o7 | stan funkcjonalny przekaznika od urzadzenia nr 7 0->wytaczony 1->zalgcz.
08 | stan funkcjonalny przekaznika od urzadzenia nr 8 0->wytaczony 1->zalgcz.
09 [ stan funkcjonalny przekaznika od urzadzenia nr 9 0->wytaczony 1->zalgcz.
010 [ stan funkcjonalny przekaznika od urzadzenia nr 10 0->wylaczony 1->zatacz.
@ Przycisk zegar
Kod Opis Domysl. Zakres Jednostka
C1 | wySwietlenie godziny (tylko jezeli P41=1) 0+23 godz.
C2 | wyswietlenie minuty (tylko jezeli P41=1) 0+59 min.
C3 | wySwietlenie dnia miesigca (tylko jezeli P41=1) 1+31
C4 | wyswietlenie miesigca roku (tylko jezeli P41=1) 1+12
C5 | wySwietlenie roku (tylko jezeli P41=1) 0+99
PSC | kod dostepu do parametréw ponizej (tylko jezeli P41=1) 0 0+999
C6 | wybdr godziny (tylko jezeli P41=1) 0 0+23 godz.
C7 | wybor minuty (tylko jezeli P41=1) 0 0+59 min.
C8 | wybdr dnia miesigca (tylko jezeli P41=1) 0 1+-31
C9 | wybdr miesigca roku (tylko jezeli P41=1) 0 1+12
C10 | wybdr roku (tylko jezeli P41=1) 0 0+99
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C11 | godzina rozpoczecia regulacji z punktem nastawy 2 (tylko jezeli 0 0+23 godz.
P41=1)
C12 | godzina zakonczenia regulacji z punktem nastawy 2 (tylko jezeli 24 0+24 godz.
P41=1)
C13 | niedziela z punktem nastawy 2 (tylko jezeli P41=1) 0 0>NIE, 12TAK
C14 | poniedziatek z punktem nastawy 2 (tylko jezeli P41=1) 0 0->NIE, 12TAK
C15 | wtorek z punktem nastawy 2 (tylko jezeli P41=1) 0 0>NIE, 12TAK
C16 | sroda z punktem nastawy 2 (tylko jezeli P41=1) 0 0->NIE, 12TAK
C17 | czwartek z punktem nastawy 2 (tylko jezeli P41=1) 0 0>NIE, 12TAK
C18 | piatek z punktem nastawy 2 (tylko jezeli P41=1) 0 0->NIE, 12TAK
C19 | sobota z punktem nastawy 2 (tylko jezeli P41=1) 0 0>NIE, 12TAK
C20 | dzien do czesciowego wylaczenia punktu nastawy 2 (tylko jezeli 0 0+7
P41=1)
C21 | godzina rozpoczecia czesciowego wytaczenia regulaciji z punktem 0 C11+C12 godz.
nastawy 2 (tylko jezeli P41=1)
C22 | godzina zakonczenia czesciowego wytaczenia regulaciji z 0 C21+C12 godz.
punktem nastawy 2 (tylko jezeli P41=1)
Przycisk punktu nastawy
Kod Opis Domysl. Zakres Jednostka
Sd1 | wyswietlanie aktualnego punktu nastawy do sterowania urzadzen St3:-St4 °C/°F/bar
na bazie sondy 1
(kod aktywny jezeli punkt nastawy jest ustawiany zewnetrznym
potencjometrem lub jezeli aktywna jest kompensacja lub jezeli
aktywny jest punkt nastawy 2)
St1 [ wybdr punktu nastawy dla urzadzen sterowanych na bazie sondy 2,5 St3-+-St4 °C/°F/bar
nr 1 (tylko jezeli P1>0 i P4>0)
St2 [ wybdr punktu nastawy dla urzadzen sterowanych na bazie sondy 16,0 St5+-St6 °C/°F/bar
nr 2 (tylko jezeli P24>0 i P27>0)
Si1 | wybdr punktu nastawy regulacji sprezarki 1, wyjsciem 2,5 St3-+-St4 °C/°F/bar
analogowym 0+10V, na bazie sondy nr 1 (tylko jezeli P20=1 i
P14=1)
Si2 | wybdr punktu nastawy regulacji wentylatoréw, wyjsciem 16 St5+-St6 °C/°F/bar
analogowym 0+10V, na bazie sondy nr 2 (tylko jezeli P35=1)
PSS | kod dostepu do parametréw ponizej 0 0+999
St3 | minimalna warto$¢ punktu nastawy przy sondzie 1 (tylko jezeli 0 -99 + 99,9 °C/°F/bar
P1>0). Pozwala to unikngé¢ ustawienia za niskiej warto$ci punktu
nastawy przez nieupowazniony personel.
St4 | maksymalna warto$¢ punktu nastawy przy sondzie 1 (tylko jezel 50 -99 + 99,9 °C/°F/bar
P1>0). Pozwala to unikng¢ ustawienia za wysokiej wartosci
punktu nastawy przez nieupowazniony personel.
St5 | minimalna warto$¢ punktu nastawy przy sondzie 2 (tylko jezeli 10,0 -99 = 99,9 °C/°F/bar
P24>0). Pozwala to unikng¢ ustawienia za niskiej wartosci punktu
nastawy przez nieupowazniony personel.
St6 | maksymalna wartos$é punktu nastawy przy sondzie 2 (tylko jezeli 24,0 -99 + 99,9 °C/°F/bar
P24>0). Pozwala to unikng¢ ustawienia za wysokiej wartosci
punktu nastawy przez nieupowazniony personel.
St7 | wybdr wartosci punktu nastawy 2 (tylko jezeli jest przynajmniej 3,0 -99 + 99,9 °C/°F/bar
jedno urzadzenie sterowane na bazie sondy 1)
d1 | dyferencjat sondy 1 (tylko jezeli P1>0) 0,5 0+20,0 °C/°F/bar
d2 | dyferencjat sondy 2 (tylko jezeli P24>0) 2,0 0-+20,0 °C/°F/bar
d3 | dyferencjat regulacji sprezarka 1 przy pomocy wyjscia 1,0 0+20,0 °C/°F/bar
analogowego 0+10V np.: przetwornicg czestotliwosci (tylko wtedy
jezeli P1>0i P14=1)
d4 | dyferencjat regulacji wentylatorow przy pomocy wyjscia 2,0 0+20,0 °C/°F/bar
analogowego 0+10V np. regulatorem napiecia firmy Carel (tylko
wtedy jezeli P35=1)
Sr1 | krok wyjscia analogowego 0+10V do sterowania sprezarka 1 na 0,2 0+10,0 Volt
bazie sondy 1 (tylko jezeli P20=1 i P14=0)
Sr2 | odchylenie regulacji wyjscia analogowego -dla urzadzenia 1 0 0+20,0 °C/°F/bar
(tylko jezeli P20=1i P14=0)
Sr3 | minimalna wartos¢ napigecia wyj$cia analogowego do sterowania 0 0+10,0 Volt
sprezarkg 1 (tylko jezeli P20=1)
Sr4 | minimalna wartos¢ napiecia wyj$cia analogowego do sterowania 0 0->NIE °C/°F/bar
sprezarkg 1 ciggle zastosowana (tylko jezeli P20=1) 1>TAK
SH1 | Gorna warto$¢ alarmowa dla sondy 1 (tylko jezeli P1>0), powyzej 50 -99 + 99,9 °C/°F/bar
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tej wartosci nastgpi aktywacja alarmu

SL1 | Dolna warto$¢ alarmowa dla sondy 1 (tylko jezeli P1>0), 1,0 -99 = 99,9 °C/°F/bar
ponizej tej wartosci nastgpi aktywacja alarmu
SH2 | Gorna warto$¢ alarmowa dla sondy 2 (tylko jezeli P24>0) 20,0 -99 + 99,9 °C/°F/bar
SL2 | Dolna warto$¢ alarmowa dla sondy 2 (tylko jezeli P24>0) 0 -99 + 99,9 °C/°F/bar
dH1 | opdznienie alarmowe przy przekroczeniu w gore dla sondy 1 0 0+999 min.
(tylko jezeli P1>0)
dL1 | opdznienie alarmowe przy przekroczeniu w dét dla sondy 1 (tylko 0 0+999 min.
jezeli P1>0)
dH2 | op6znienie alarmowe przy przekroczeniu w gore dla sondy 2 0 0+999 min.
(tylko jezeli P24>0)
dL2 | opdznienie alarmowe przy przekroczeniu w dét dla sondy 2 (tylko 0 0+999 min.
jezeli P24>0)
SC | punkt nastawy kompensaciji (tylko jezeli P21=1) 25,0 -99 + 99,9 °C/°F/bar
dC | dyferencjat kompensaciji (tylko jezeli P21=1) 50 -50,0+50,0 °C/°F/bar
dt | delta kompensaciji (tylko jezeli P21=1) 2,0 -99 + 99,9 °C/°F/bar
Przycisk programowania
Kod Opis Domysl. Zakres Jednostka
PSn | kod dostepu do parametréw 0 0+999
P1 |typ sondy 1 3 0->brak sondy
1->sonda aktywna
2->sonda pasywna (NTC)
3>przetwornik cisnienia
P2 | dolny zakres pomiarowy sondy 1 (tylko jezeli P1=3) -0,5 -0,5+30 bar
P3 | gorny zakres pomiarowy sondy 1 (tylko jezeli P1=3) 7 -0,5+30 bar
P4 | ilos¢ urzadzen sterowanych na bazie sondy 1 (tylko jezeli P1>0) 5 0+11
P5 |ilos¢ pracujacych urzadzen na wypadek awarii sondy 1 (tylko 0 0+-P4
jezeli P1>0i P4>0)
P6 |ilos¢ stopni regulacji wydajnosci (patrz objasnienie) 0 0-+-3
P7 |logika regulacji wydajnosci, logika podawania napiecia na cewke, 0 0->podanie napiecia
co ma sie stac¢ z napieciem na cewce gdy ma sie zmniejszy¢ zasilania
wydajnos¢ sprezarki (tylko jezeli P1>0 i P4>0 i P6>0) 1->odjecie napiecia
zasilania
P8 | minimalny odstep czasowy pomiedzy uruchomieniem sprezarki a 10 0+999 sek.
uruchomieniem regulacji wydajnosci (tylko jezeli P1>0 i P4>0 i
P6>0)
P9 |sposob wigczania kolejnych stopni wydajnosci petny/czgsciowy - 0 0->petny
patrz objasnienia (tylko jezeli P1>0 i P4>0 i P6>0) 1->czedciowy
P10 | minimalny czas pracy urzadzen sterowanych na bazie sondy 1 60 0+999 sek.
(tylko jezeli P1>0 i P4>0)
P11 [ minimalny czas postoju urzadzen sterowanych na bazie sondy 1 120 0+999 sek.
(tylko jezeli P1>0 i P4>0)
P12 | minimalny czas pomiedzy wigczeniami poszczegdlnych urzadzen 10 0+999 sek.
sterowanych na bazie sondy 1 (tylko jezeli P1>0 i P14=1)
P13 [ minimalny czas pomiedzy powtérnym wtgczeniem tego samego 360 0+999 sek.
urzadzenia sterowanego na bazie sondy 1 (tylko jezeli P1>0 i
P4>0)
P14 |regulacja ze strefg neutralng lub pasmem dyferencjatu na bazie 0 0->regulacja ze strefg
sondy 1 (tylko jezeli P1>0 i P4>0) neutralng
1->regulacja z pasmem
dyferencjatu
P15 | typ regulacji dla obiegu z sondg 1 (tylko jezeli P1>0i P4>0 i 0 0->regulacja typu P
P14=1) 1-> regulacja typu P+l
P16 | czas catkowania dla pierwszego obiegu (tylko jezeli P1>0i P4>0 i 600 300-+-900 sek.
P15=1)
P17 | czas pomiedzy kolejnymi prébami wigczenia urzadzen 20 0+999 sek.
sterowanych na bazie sondy 1 (tylko jezeli P1>0 i P4>0 i P14=0)
P18 |czas pomiedzy kolejnymi probami wytaczenia urzadzen 10 0+999 sek.
sterowanych na bazie sondy 1 (tylko jezeli P1>0 i P4>0 i P14=0)
P19 | rotacja urzadzen sterowanych na bazie sondy 1 (tylko jezeli P1>0 1 0=NIE, 1=TAK
i P4>1)
P20 | dziatanie wyjscia analogowego regulujacego pracg sprezarki nr 1 0 0=NIE, 1=TAK
(patrz objasnienia)
P21 | dziatanie wejscia analogowego umozliwiajacego zmiane punktu 0 0=NIE, 1=TAK

nastawy poprzez potencjometr (tylko jezeli P1>0 i P4>0 i P22=0)

9/41



P22 | dziatanie sondy otoczenia (tylko jezeli P21=0) 0 0=NIE, 1=TAK
P23 | uruchomienie kompensac;ji (tylko jezeli P1>0 i P4>0i P21=0 i 0 0=NIE, 1=TAK
P22=1)
P24 (typ sondy 2 3 0->brak sondy
1->sonda aktywna
2->sonda pasywna (NTC)
3->przetwornik cisnienia
P25 | dolny zakres pomiarowy sondy 2 (tylko jezeli P24=3) 0 -0,5+30 bar
P26 |godrny zakres pomiarowy sondy 2 (tylko jezeli P24=3) 30 -0,5+30 bar
P27 |ilos¢ urzadzen sterowanych na bazie sondy 2 (tylko jezeli P24>0) 5 0+-11
P28 | minimalny czas pomiedzy wigczeniami poszczegdlnych urzadzen 2 0+999 sek.
sterowanych na bazie sondy 2 (tylko jezeli P24>0 i P27>1)
P29 (regulacja ze strefg neutralng lub pasmem dyferencjatu na bazie 1 0->regulacja ze strefg
sondy 2 (tylko jezeli P24>0 i P27>0) neutralng
1->regulacja z pasmem
dyferencjatu
P30 [ typ regulacji dla obiegu z sonda 2 (tylko jezeli P24>0 i P27>0 i 0 0->regulacja typu P
P30=1) 1-> regulacja typu P+l
P31 | czas catkowania dla drugiego obiegu (tylko jezeli P24>0 i P27>0 i 600 300-+-900 sek.
P31=1)
P32 | czas pomiedzy kolejnymi prébami wigczenia urzadzen 20 0+999 sek.
sterowanych na bazie sondy 2 (tylko jezeli P24>0 i P27>1 i
P30=0)
P33 [czas pomiedzy kolejnymi probami wytaczenia urzadzen 10 0+999 sek.
sterowanych na bazie sondy 2 (tylko jezeli P24>0 i P27>1 i
P30=0)
P34 | rotacja urzgdzen sterowanych na bazie sondy 2 (tylko jezeli 1 0=NIE, 1=TAK
P24>0i P27>1)
P35 | dziatanie wyjScia analogowego regulujacego pracg wentylatorow 0 0=NIE, 1=TAK
P36 |opdznienie alarmu: niskiego cisnienia / zaniku przeptywu wody 40 0+999 sek.
(tylko jezeli P4>0 i/lub P27>0)
P37 | procedura autostartu 1 0=NIE, 1=TAK
P38 |rodzaj freonu 1 0->brak wyboru
1>R22, 2>R134a
3->NH;, 4>R404A
P39 | wyswietlanie °C lub °F 0 0->°C, 1>°F
P40 | opcja odlegto$ciowego zatgcz / wytgcz (poprzez wejscie cyfrowe) 0 0=NIE, 1=TAK
P41 [ aktywacja dziatania zegara 0 0=NIE, 1=TAK
P42 | aktywacja dziatania drukarki 0 0=NIE, 1=TAK
P43 | numer identyfikacyjny 1 0+999
P44 | kasowanie alarmow automatyczne lub reczne 0 0->automatyczne
1->reczne
P45 | czas opdznienia zadziatania przekaznika alarmowego 0 0+999 min.
P46 | blokada przed wylaczeniem urzadzenia przyciskiem on-off 0 0=NIE, 1=TAK
P47 | predko$c¢ transmisji danych komunikacji szeregowe;j 0 0->1200 1->2400
254800 3->9600
4->19200
P61 | sposdb/procedura wytaczania urzadzen sterowanych na bazie 0 0->petny
sondy 1 1->czesciowy
P62 | chtodzenie / grzanie 0 0->chtodzenie
1->grzanie
Przycisk informacyjny
Kod Opis Domysl. Zakres Jednostka
If1 [ wersja oprogramowania
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OPIS ALAROW

Patrz objasnienie parametru P44 aby zaznajomic¢ sie z konsekwencjg wystepowania okreslonych alarmoéow

Kod Opis Efekt Sprawdz
AL1 | Przekroczony czas pracy urzadzenia 1 Tylko sygnalizacja Licze godzin pracy
AL2 | Przekroczony czas pracy urzadzenia 2 Tylko sygnalizacja Licze godzin pracy
AL3 | Przekroczony czas pracy urzadzenia 3 Tylko sygnalizacja Licze godzin pracy
AL4 | Przekroczony czas pracy urzadzenia 4 Tylko sygnalizacja Licze godzin pracy
ALS5 | Przekroczony czas pracy urzadzenia 5 Tylko sygnalizacja Licze godzin pracy
AL6 | Przekroczony czas pracy urzadzenia 6 Tylko sygnalizacja Licze godzin pracy
AL7 | Przekroczony czas pracy urzadzenia 7 Tylko sygnalizacja Licze godzin pracy
AL8 | Przekroczony czas pracy urzadzenia 8 Tylko sygnalizacja Licze godzin pracy
AL9 | Przekroczony czas pracy urzadzenia 9 Tylko sygnalizacja Licze godzin pracy
AL10 | Przekroczony czas pracy urzadzenia 10 Tylko sygnalizacja Licze godzin pracy
AL11 | Przekroczony czas pracy: Tylko sygnalizacja Licze godzin pracy
e urzadzenia 11 lub
e bezstopniowej regulacji wentylatorami
AL12 | Przekroczony czas pracy: Tylko sygnalizacja Licze godzin pracy
e urzadzenia 12 lub
e wyjscia analogowego 0+10V do
bezstopniowej regulacji sprezarkg
[ J
AL13 | Zakiocenia w pracy ,chwilowej pamieci Eeprom” Tylko sygnalizacja Przywré¢ ustawienia fabryczne
poprzez ,reset’. Odtgcz a nastepnie
przywro¢ zasilanie. Jezeli alarm ma
miejsce dalej wymien catg pliyte.
AL14 [ Sonda 1 nie jest przytgczona lub nie dziata Patrz dalszy opis Poprawnos¢ podtaczenia
AL15 [ Sonda 2 nie jest przytgczona lub nie dziata Patrz dalszy opis Poprawnos¢ podtaczenia
AL16 | Alarm wysokiego cisnienia z presostatu lub Catkowite wytgczenie Presostat lub termostat (odciecie
/alarm przeciw zamrozeniowy dla chillera wszystkich urzadzen napiecia na wszystkie wejscia
alarmowe 1+10)
AL17 | Alarm niskiego cisnienia z presostatu lub /alarm Catkowite wytgczenie Sprawdz wejscie cyfrowe 12
zaniku przeptywu dla chillera wszystkich urzadzen
AL18 | Alarm z urzadzenia nr 1 Wytaczenie urzgdzenia Sprawdz wejscie cyfrowe 1
nr 1 i regulatora
urzadzenia 1
AL19 | Alarm z urzgdzenia nr 2 Wytaczenie Urz. Nr 2 Sprawdz wejscie cyfrowe 2
AL20 | Alarm z urzadzenia nr 3 Wytaczenie Urz. Nr 3 Sprawdz wejscie cyfrowe 3
AL21 | Alarm z urzadzenia nr 4 Wytaczenie Urz. Nr 4 Sprawdz wejscie cyfrowe 4
AL22 | Alarm z urzgdzenia nr 5 Wytaczenie Urz. Nr 5 Sprawdz wejscie cyfrowe 5
AL23 | Alarm z urzgdzenia nr 6 Wytaczenie Urz. Nr 6 Sprawdz wejscie cyfrowe 6
AL24 | Alarm z urzadzenia nr 7 Wytaczenie Urz. Nr 7 Sprawdz wejscie cyfrowe 7
AL25 | Alarm z urzadzenia nr 8 Wytaczenie Urz. Nr 8 Sprawdz wejscie cyfrowe 8
AL26 | Alarm z urzgdzenia nr 9 Wytaczenie Urz. Nr 9 Sprawdz wejscie cyfrowe 9
AL27 | Alarm z urzadzenia nr 10 Wytaczenie Urz. Nr 10 Sprawdz wejscie cyfrowe 10
AL28 | Alarm z urzadzenia nr 11 lub regulatora Whytaczenie Urz. Nr 11 Sprawdz wejscie cyfrowe 11
wentylatoréw
AL29 | Przekroczona ustawiona gérna wartosc tylko sygnalizacja Sprawdz czy sonda jest odpowiednia i
alarmowa wykryta przez sonde 1 czy jest dobrze podtgczona
( patrz nastawa SH1)
AL30 | Przekroczona ustawiona dolna warto$¢ tylko sygnalizacja Sprawdz czy sonda jest odpowiednia i
alarmowa wykryta przez sonde 1 czy jest dobrze podtaczona
( patrz nastawa SL1)
AL31 | Przekroczona ustawiona gérna warto$¢ tylko sygnalizacja Sprawdz czy sonda jest odpowiednia i
alarmowa wykryta przez sonde 2 czy jest dobrze podtaczona
( patrz nastawa SH2)
AL32 | Przekroczona ustawiona dolna warto$¢ tylko sygnalizacja Sprawdz czy sonda jest odpowiednia i
alarmowa wykryta przez sonde 2 czy jest dobrze podtgczona
( patrz nastawa SL2)
AL33 | Liczba wybranych do regulacji urzadzen tylko sygnalizacja Sprawdz liczbe wybranych urzadzen
przekracza liczbe dostepnych wyjsé
AL34 | Sonda nr 3 nie jest przylaczona lub nie dziata Brak dziatania Sprawdz przylaczenie sondy nr 3
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kompensagcji
AL35 | Opcjonalna karta z zegarem jest uszkodzona Brak automatycznych Sprawdz czy karta zegara jest
zmian punktu nastawy poprawnie przytaczona i czy nie jest
uszkodzona

OPIS PARAMETROW
t1+t12 -czas pracy przylaczonych urzadzen

Parametry umozliwiajace podglad czasu pracy poszczegolnych urzadzen. Przy wyswietleniu tych parametrow numer
identyfikacyjny urzadzenia rozbtyskuje na przemian z czasem pracy (zmiana co 2 sek.)
Np. czas pracy urzadzenia 1 (35178 godz.) wyswietlany jest w nastepujacy sposoéb:

kod identyfikacyjny:

T (1

nastepnie po dwdch sekundach czas pracy

0|3 |5 1|7 (8

W przypadku jezeli zostanie przekroczona dopuszczalna ilos¢ godzin dla danego urzgdzenia (th) na wyswietlaczu
pojawi sie informacja (AL1 + AL12).

Uwaga: w przypadku skonfigurowania wyjscia J20 -3 do sterowania regulatorem sprezarki i/lub wyjscia J20 - 4 do
sterowania regulatorem wentylatoréw jako czas pracy liczony jest okres w ktérym generowane byto napiecie
sterujgce powyzej 0 V.

th -dopuszczalny czas pracy urzadzen

Ustawiany czas pracy urzadzen po ktérym ma sie pojawic¢ ostrzezenie o konieczno$ci wezwania serwisu w celu
dokonania przegladu. Jezeli wartos¢ tego parametru zostanie ustawiona na 0 to nie bedzie generowane ostrzezenie
o konieczno$ci dokonania serwisu. Warto$¢ parametru determinuje czas pracy do kolejnego przegladu w tysigcach
godzin. Ustawienie warto$ci na 3 oznacza pojawienie sie komunikatu po okresie pracy 3000 godzin.

n1+:n12 - reczne wiaczanie urzadzen (funkcja tylko dla wyspecjalizowanego serwisu !)

Parametry pozwalajgce na reczne wigczenie urzadzen bez rotacji, bez ograniczen czasowych, niezaleznie od
wartosci odczytywanej przez sondy. Mozliwe jest reczne ustawienie wartosci wyj$¢ analogowych na wartos¢ 10 Volt.
Procedura recznego wigczania urzadzen mozliwa jest tylko wtedy jezeli regulator jest wytaczony (przycisk On-Off).
Dlatego parametry n1+n12 nie sg dostepne jezeli regulator jest wigczony. O tym ze aktywna jest ta procedura
informuje specjalna dioda na wyswietlaczu (rozbtyskujaca). Gdy wejdziemy w procedure recznego sterowania a
nastepnie chcemy jg opuscic to wystarczy nacisnac¢ i przytrzymacé przez 2 sekundy przycisk Enter lub przycisk 3/4
(patrz wczesniejszy opis). Dodatkowo wyjscie z tej procedury nastepuje automatycznie po 30 min. Modyfikacja tego
parametru dozwolona jest tylko dla wyspecjalizowanego serwisu.

CL1, CL2, CL3 -kalibracja sond

Parametry umozliwiajacy kalibracje sond. Nadanie wartosci dodatniej powoduje odczyt powiekszony o tg wartosé
podczas gdy nadanie warto$ci uiemnej powoduje odczyt pomniejszony o tg wartos¢. Parametr CL3 jest dostepny
tylko jezeli w uzyciu jest trzecia sonda (P22=1). Maksymalny przedziat nastawy to -3 + +3 z dokfadnoscig do jednej
cyfry po przecinku.

Pr1 -zadanie natychmiastowego wydruku
Parametr pozwala na wydruk gtéwnych danych z regulatora takich jak wartosci odczytywane przez sondy, aktywne
wyjécia sterujgce urzadzeniami, najwazniejsze parametry konfiguracyjne.

Pr2 -cykliczne drukowanie
Parametr nadajacy odstep czasu pomiedzy kolejnymi automatycznymi wydrukami

Ai3 -znaczenie wejscia analogowego B3 (patrz rys. 30)

Pozwala na wskazanie wartosci odczytywanej przez trzecie wejscie analogowe ktére ma dwa mozliwe znaczenia:
e zmiana punktu nastawy zewnetrznym zadajnikiem temperatury (potencjometrem) jezeli P21=1

e sonda zewnetrznej temperatury powietrza (np. do kompensacji) jezeli P21=0 i P22=1
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i11 -wejscie cyfrowe ID11 (patrz rys 30)

Parametr pozwala na wyswietlenie stanu funkcjonalnego wejscia cyfrowego nr 11. Wejscie to moze reprezentowac
odpowiednio:

e wejscie zabezpieczajgce (alarmowe) od urzgdzenia nr 11 jezeli tak wczesniej skonfigurowano

e wejsScie zabezpieczajgce (alarmowe) od regulatora wentylatoréw jezeli nie wybrano urzadzenia nr 11

C11,C12 -wybér czasu rozpoczecia i czasu zakonczenia zmiany punktu nastawy

Parametr C11 pozwala na zadanie czasu rozpoczecia regulacji na bazie zredukowanej wartosci wodzace;j
Parametr C12 pozwala na zadanie czasu zakonczenia regulacji na bazie zredukowanej wartosci wodzacej
Przyktad:

e C11=12, C12=16: zredukowana warto$¢ punktu nastawy jest zastosowana od 12%°+15%

e C11=14, C12=9: zredukowana wartos$¢ punktu nastawy jest zastosowana od 14%°do 8°° nastepnego dnia
e (C11=C12: zredukowana warto$¢ punktu nastawy obowigzuje 24 godz/dobe

WAZNE: nigdy nie ustawiaj C11=C12=0

C20 -wyodrebnienie z ,przedziatu regulacji ze zredukowang wartoscia punktu nastawy” okresu czasu
w ktoérym regulacja ma sie odbywaé¢ wg podstawowego punktu nastawy St1

Opcja dostepna jest tylko dla jednego wybranego dnia . Przedziat z przedziatu ze zredukowang warto$cig punktu

nastawy wyodrebnia sie parametrami C21 oraz C22.

Dostepne sg nastepujace mozliwosci:

0 wyodrebnienie przedziatu nie jest aktywne

wyodrebnienie dla dnia poniedziatek

wyodrebnienie dla dnia wtorek

wyodrebnienie dla dnia Sroda

wyodrebnienie dla dnia czwartek

wyodrebnienie dla dnia pigtek

wyodrebnienie dla dnia sobota

wyodrebnienie dla dnia niedziela

NO OB WN =

C21 -poczatek wyodrebnienia
Poczatek okresu w ktérym nie ma regulacji na bazie zredukowanego punktu nastawy (patrz takze C20)

C22 -koniec wyodrebnienia

Koniec okresu w ktérym nie ma regulacji na bazie zredukowanego punktu nastawy (patrz takze C20)

Uwaga: nie uzywaj jednoczes$nie automatycznej zmiany punktu nastawy i ustawiania punktu nastawy zewnetrznym
zadajnikiem temperatury (potencjometr) poniewaz obie te opcje majg priorytet nad ustawionym punktem nastawy
St1.

St3, St5 -minimalna wartos¢ punktu nastawy
Warto$¢ parametru St3 ogranicza od dotu minimalng warto$¢ punktu nastawy dla sondy 1
Warto$¢ parametru St5 ogranicza od dotu minimalng warto$¢ punktu nastawy dla sondy 2

St4, St6 - maksymalna wartos$¢ punktu nastawy
Warto$¢ parametru St4 ogranicza od géry maksymalng warto$¢ punktu nastawy dla sondy 1
Warto$¢ parametru St6 ogranicza od goéry maksymalng wartos¢ punktu nastawy dla sondy 2

St7 -zredukowany punkt nastawy
Pozwala na ustawienie innej wartosci wodzacej regulacji, na bazie ktérej odbywa sie regulacja w zaprogramowanych
przedziatach czasowych.

d1, d2 - dyferencjatl sterowania

Wartos¢ tego parametru oznacza dyferencjat sterowania dla urzgdzen sterowanych sonda 1 i/lub 2 (nie dotyczy
dyferencjatoéw dla urzadzen sterowanych wyjsciami analogowymi, urzadzenia sterowane wyjsciami analogowymi
posiadajg swoje odrebne dyferencjaty)

N

WL
N

dyferencjal
punkt
nastawy
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d3, d4 -dyferencjat wyjs¢ analogowych 0+-10V

Dyferencjat ten zwigzany jest z wartoscig napiecia na wyjsciu analogowym dla sprezarki i/lub wentylatora. Powyzsze
parametry ukazuja sie tylko wtedy jezeli uprzednio skonfigurowano wyjscie J20-3 i/lub J20-4 jako wyjscie analogowe
do generowania napiecia 0+10V (P20=1 dla sprezarki i/lub P35=1 dla wentylatora) oraz gdy przy regulacji urzadzen
na bazie sondy nr 1 wybrano requlacje z pasmem dyferencjatu (P14=1).

volt A\ Rys. 3]
0 R
0 ‘ N
rd
> mierzona wielkos¢
punkt dyferencjal
nastawy

Sr1 -krok wyjs$cia analogowego dla urzadzenia nr 1 (J20-3)

Parametr widoczny jest tylko wtedy jezeli skonfigurowano wyjscie dla urzadzenia 1 jako analogowe oraz gdy zostata
wybrana regulacja ze strefg neutralng nazywang rowniez martwg. Parametr ten pozwala jednoznacznie okresli¢
rodzaj dziatania > wzrost lub spadek generowanego sygnatu analogowego. Patrz takze parametr P20.

Sr2 - odchylenie regulacji dla urzadzenia nr 1
Parametr widoczny jest tylko wtedy jezeli skonfigurowano wyjscie dla urzadzenia 1 jako analogowe (np. przetwornica
czestotliwosci) oraz gdy zostata wybrana regulacja ze strefg neutralna. Patrz takze parametr P20.

Sr3 -minimalny zakres napiecia wyjscia analogowego dla urzadzenia nr 1
Parametr widoczny jest tylko wtedy jezeli skonfigurowano wyjscie dla urzadzenia 1 jako analogowe. Parametr ten
pozwala ustawi¢ minimalny zakres napiecia jaki moze pojawic sie na wyj$ciu analogowym.

Sr4 - ciagle aktywny minimalny zakres napiecia wyjscia analogowego dla urzadzenia nr 1

Parametr widoczny jest tylko wtedy jezeli skonfigurowano wyjscie dla urzadzenia 1 jako analogowe (P20=1). Jezeli
Sr4=1 minimalna warto$¢ napiecia jak ustawiona parametrem Sr3 bedzie stosowana nawet wtedy jezeli bedzie miat
miejsce alarm z urzadzenia nr 1 lub nawet wéwczas gdy sprezarka nr 1 jest wytagczona (jezeli P14=0). Tylko wtedy
jezeli cate urzadzenie jest wytaczone wartos¢ wyjscia analogowego powraca do 0 V.

SH1, SH2 -gbérne wartosci alarmowe
Po przekroczeniu tej wartosci w gore (na podstawie pomiaru sondy) nastepuje aktywacja alarmu.

SL1, SL2 -dolne wartosci alarmowe
Po przekroczeniu tej wartosci w dot (na podstawie pomiaru sondy) nastepuje aktywacja alarmu.

P1, P24 -typ sondy

Parametr ten pozwala na wybor rodzaju sondy. Mozna skonfigurowa¢ dwie sondy lub tylko jedna. Np. mozna
skonfigurowac jako sonde nr 1 przetwornik cisnienia do sterowania piecioma sprezarkami natomiast jako sonde nr 2
réwniez przetwornik ci$nienia ale o wyzszym zakresie pracy do sterowania piecioma wentylatorami. Uwaga !
Przytaczone sondy nie myszg by¢ tego samego typu, nie ma wymogu aby kazda sonda sterowata taka samag ilo$cig
urzadzen. Jedyny wymoég to taki aby tacznie urzadzen (np. sprezarek i wentylatoréw nie byto wiecej niz
przekaznikow na ptycie)

0 - brak sondy

1 = aktywna sonda temperatury (-1 Vdc + 1 Vdc)

2 > sonda pasywna temperatury typu NTC

3 > przetwornik cisnienia 4+20 mA

P2, P25 -dolne zakresy pomiarowe przetwornikéw

Parametry przydatne szczegodlnie wtedy jezeli nie sg uzywane sondy firmy Carel. W praktyce warto$¢ parametru
oznacza poczatek zakresu pomiarowego. Jezeli posiadamy jako sonde nr 1 przetwornik cisnienia 4+20 mA o
zakresie 2+8 bar to wartos¢ parametru P2 nalezy ustawic¢ na 2. Woéwczas pCO posiada informacje, ze 4 mA oznacza
2 bary.
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P3, P26 -gorne zakresy pomiarowe przetwornikow

Parametry przydatne szczegodinie wtedy jezeli nie sg uzywane sondy firmy Carel. W praktyce warto$¢ parametru
oznacza koniec zakresu pomiarowego. Jezeli posiadamy jako sonde nr 2 przetwornik ci$nienia 4+20 mA o zakresie
7+28 bar to wartos¢ parametru P26 nalezy ustawi¢ na 28. Wéwczas pCO posiada informacje, ze 20 mA oznacza 28
bar.

P4 -ilo$¢ urzadzen sterowanych na bazie sondy 1

Warto$¢ parametru oznacza liczbe urzadzen sterowanych na bazie wartosci odczytywanej przez sonde nr 1 (z
wylgczeniem stopni wydajnos$ci). llo§¢ urzadzen moze zawierac sie w zakresie pomiedzy 0 + 11. Uwaga: Jezeli
obieg 1 (urzadzenia sterowane sondg 1) posiada 11 urzadzen to do obiegu 2 (urzadzenia sterowane sondg 2) nie
mozna juz przytaczy¢ zadnych urzadzen sterowanych przekaznikami bo na ptycie jest ich tylko (10+1). Wyjatek
stanowi wyjscie analogowe 0+10V ktére moze by¢ uzyte np. do regulatora ptynnej regulacji obrotéw wentylatorow
skraplacza (zalecany regulator FCS firmy Carel)

P5 -ilos¢ pracujacych urzadzen na wypadek awarii sondy 1
W przypadku awarii sondy (AL14) mozna ustawi¢ liczbe urzadzen ktére majg pozosta¢ nadal wtaczone.

P6 -ilos¢ stopni regulacji wydajnosci
Jezeli urzagdzenia sterowane sonda nr 1 sg sprezarkami mozna ustawic brak regulacji, jedna, dwie lub trzy cewki
napieciowe do regulacji wydajnosci ( np. 3 cewki = 25, 50, 75, 100% ) Jezeli w obiegu 1 pracuje do 5 sprezarek
(P4=5) to mozna ustawic tylko jeden stopien napieciowej regulacji wydajnosci (dwa stopnie wydajnosci chtodniczej).
Jezeli w obiegu 1 pracuje do 3 sprezarek (P4=3) to mozna ustawi¢ 2 stopnie napieciowej regulacji wydajnosci (trzy
stopnie wydajnosci chfodniczej). Jezeli w obiegu 1 pracujg do 2 sprezarki to mozna ustawi¢ 3 stopnie napieciowej
regulacji wydajnosci (cztery stopnie wydajnosci chtodniczej). Parametr ten jest wyswietlany (tzn. mozna ustawi¢
regulacje wydajnosci dla sprezarek) tylko wéwczas jezeli:

P1>0, P4>0, P14=0, P20=0 lub P1>0, P4>0, P14=1, P20=1

Podsumowujgc: moze sie zdarzyc, ze nie mozna zaprogramowac skokowej regulacji sprezarek i ma to miejsce
wtedy jezeli zaprogramowano wczesniej requlacje ze strefg neutralng (P14=0) i dodatkowo uaktywniono wyjscie
analogowe do ptynnej requlaciji pierwszg sprezarkg (P20=1). Ma to logiczne uzasadnienie, poniewaz jezeli mamy juz
plynng regulacje dla pierwszej sprezarki ( poprzez przetwornice czestotliwosci ) to po co jeszcze dodatkowo
stosowac indywidualng skokowg regulacje dla pozostatych sprezarek. W takim wypadku stabilizacja punktu nastawy
i tak jest bardzo duza poniewaz niemal ciggle zwiekszana i zmnigjszana jest wydajno$c¢ pierwszej sprezarki. Przy
spadku zapotrzebowania najpierw zmniejszana jest maksymalnie predko$¢ (wydajnos$c¢) pierwszej sprezarki a
dopiero potem jezeli to nie wystarcza wytgczana jest cata sprezarka (nie stopien wydajno$ci) ale natychmiast jezeli
jest to za duzy spadek wydajnosci zwiekszana jest predkos$¢ (wydajnosc) pierwszej sprezarki co sprawia, ze punkt
nastawy jest bardzo stabilny pomimo tego, ze wigczane i wytgczane sq cate sprezarki ( bez stosowania skokowej
regulacji ). Nalezy jeszcze nadmienic, Ze ten rodzaj regulacji stosowany jest czesto przy wigkszej ilosci matych
sprezarek bez opcji dla skokowej regulacji wydajnoSci.

Jezeli jednak kto$ bardzo chce miec sprezarki ze skokowq regulacjg wydajnosci (P6>0)+ ptynng regulacje pierwszej
sprezarki (P20=1) to moze to zrobic¢ ale wéwczas trzeba ustawic¢ regulacje z pasmem dyferencjatu (P14=1). Nie ma
fo jednak gtebokiego uzasadnienia poniewaz jezeli mamy sprezarki ze skokowq regulacjg (dodatkowy koszt) to po
co jeszcze dodatkowo pfaci¢ za przetwornice czestotliwosci dla pierwszej sprezarki. W wiekszoSci przypadkow
skokowa regulacja wydajnosci jest zupetnie wystarczajgca.

P7 -logika napieciowej regulacji wydajnosci

Jezeli uzywana jest regulacja wydajnosci mozliwy jest wybor logiki dziatania przekaznika (éw) - do sterowania
cewka lub cewkami od regulacji wydajnosci.

W czasie gdy sprezarka ma pracowac z petng wydajnosciag to zazwyczaj na cewki nie dochodzi Zadne napiecie
zasilania. Tak wtasnie jest w przypadku sprezarek firmy Copeland. Podanie napiecia na cewke powoduje
zmniejszenie wydajnosci sprezarki. Nalezy wiec uzyc logiki P7=0 (podanie napiecia na cewke ma zmniejszy¢
wydajnos$c¢ sprezarki).

Zdarzajg sie jednak producenci u ktérych aby sprezarka posiadata petng wydajnosé nalezy stale podawaé napiecie
na cewki. Odjecie za$ napiecia powoduje spadek wydajnosci. Tak wiec nalezy w takim przypadku uzy¢ logiki P7=1.

P8 -minimalny odstep czasowy pomiedzy uruchomieniem sprezarki a uruchomieniem regulacji wydajnosci
tej samej sprezarki

Parametr pozwala na zadanie minimalnego czasu ktéry musi uptyng¢ pomiedzy wtaczeniem / wytgczeniem
kolejnego stopnia wydajnosci danej sprezarki lub sprezarki i stopnia wydajnosci tej samej sprezarki. Parametr
dostepny tylko jezeli P6>0.
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P9 -sposdb wiaczania kolejnych stopni wydajnosci: petny lub czesciowy
Petny: Wiaczane sg kolejne stopnie wydajnosci w ten sposéb, ze dopiero wtedy gdy pracuje juz pierwsza sprezarka
z petng wydajnoscig wtaczana jest kolejna sprezarka ze zredukowang wydajnoscia itd.. Wylgczanie kolejnych stopni
wydajnosci odbywa sie przez analogie do wigczania (w odwrotnej kolejnosci niz wtgczanie)
Ponizsza tabela opisuje logike dziatania przy ,petnym” wigczaniu kolejnych stopni wydajnosci (P9=0) gdy P7=0 (na
cewke podawane jest napiecie aby zmniejszy¢ wydajnos$c¢), dwie sprezarki z regulacjg wydajnosci 50 % (P4=2,

P6=1)

Logika wiaczania kolejnych
stopni wydajnosci

Cewka stycznika
sprezarki 1

Cewka regulacji
wydajnosci
sprezarki 1

Cewka stycznika
sprezarki 2

Cewka regulacji
wydajnosci
sprezarki 2

wszystkie sprezarki wytgczone

brak napiecia

brak napiecia

brak napiecia

brak napiecia

praca pierwszej sprezarki z
regulacjg wydajnosci 50 %

napiecie zasilania

napiecie zasilania

brak napiecia

brak napiecia

praca pierwszej sprezarki
z petng wydajno$cia

napiecie zasilania

brak napiecia

brak napiecia

brak napiecia

praca pierwszej sprezarki
z petng wydajnoscia,
praca drugiej sprezarki z
regulacjg wydajnosci 50 %

napiecie zasilania

brak napiecia

napiecie zasilania

napiecie zasilania

praca pierwszej sprezarki
z petng wydajnoscia,
praca drugiej sprezarki
z petng wydajnoscig

napiecie zasilania

brak napiecia

napiecie zasilania

brak napiecia

Czesciowy: Sprezarki wtgczane sg kolejno ze zredukowang wydajnoscig. Dopiero kiedy wszystkie sprezarki pracujg
i nadal jest zapotrzebowanie na dodatkowg moc chtodniczg zwiekszana jest wydajnos¢ kolejnych sprezarek.
Wylaczanie odbywa sie przez analogie do wiaczania (w odwrotnej kolejnosci)
Ponizsza tabela opisuje logike dziatania przy ,czesciowym” wiaczaniu kolejnych stopni wydajnosci (P9=1) gdy P7=0
(na cewke podawane jest napiecie aby zmniejszy¢ wydajnos¢) dwie sprezarki z regulacjg wydajnosci 50 % (P4=2,

P6=1)
Logika wiaczania kolejnych | Cewka stycznika | Cewka regulacji | Cewka stycznika | Cewka regulaciji
stopni wydajnosci sprezarki 1 wydajnosci sprezarki 2 wydajnosci
sprezarki 1 sprezarki 2

wszystkie sprezarki wytgczone

brak napiecia

brak napiecia

brak napiecia

brak napiecia

praca pierwszej sprezarki z
regulacjg wydajnosci 50 %

napiecie zasilania

napiecie zasilania

brak napiecia

brak napiecia

praca drugiej sprezarki z
regulacja wydajnosci 50 %

napiecie zasilania

napiecie zasilania

napiecie zasilania

napiecie zasilania

praca pierwszej sprezarki
z petng wydajnoscia,
praca drugiej sprezarki z
regulacjg wydajnosci 50 %

napiecie zasilania

brak napiecia

napiecie zasilania

napiecie zasilania

praca pierwszej sprezarki
z petng wydajnoscia,
praca drugiej sprezarki
z petng wydajnoscig

napiecie zasilania

brak napiecia

napiecie zasilania

brak napiecia

Ten sposoéb regulaciji uzywany jest wtedy kiedy wiekszg troske przykladamy do zywotnosci sprezarek mniejszg zas
do bardziej ekonomicznego zuzycia energii elektrycznej. Sprezarki posiadajg tym dtuzsza zywotnos¢ im mniejsza
jest czestotliwos¢ ich wigczania i wytaczania.

P10 -minimalny czas pracy urzadzen sterowanych na bazie sondy nr 1

Gdy zostaje wigczona kolejna np. czwarta sprezarka to wszystkie cztery wigczone sprezarki musza pracowac przez
okres min P10. Konsekwentnie np. jezeli wiaczeniu ulegta ostatnia sprezarka to wszystkie sprezarki pozostajg
wigczone przez okres przynajmniej P10.
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Rys. 7

zadanie 77/]TQ/77/|T77 ,,,,, OFF

. : . .ON

zadziatanie 4|—I_l __________ _ . OFF

przekaznika : ‘ ,

P10

P11 -minimalny czas postoju urzadzen sterowanych na bazie sondy nr 1

Gdy wytgczeniu ulegta kolejna, np. trzecia sprezarka to trzy sprezarki muszg pozosta¢ wytgczone przez okres min.
P11. Konsekwentnie np. jezeli wylaczeniu ulegta ostatnia sprezarka to wszystkie sprezarki pozostajg wytgczone
przez okres przynajmniej P11.

Rys. 8
4* ] /|T ’’’’’ ~ON
zadanie — - — N o o o o oo oo o OFF
' _ _ON
zadziaa’ni_e [ ] : |— L
przekaznika ( - )

P11

P12 -minimalny czas pomiedzy uruchomieniami poszczegdlnych urzadzen sterowanych na bazie sondy nr 1
Parametr reprezentuje minimalny czas (sekundy) jaki musi uptyna¢ od momentu wtaczenia jednego z urzadzen do
wigczenia / wytaczenia kolejnego. Stanowi to zabezpieczenie przed zbyt czestym uruchomieniem urzadzen.

urzadzenie 1 e
urzgdzenie n —— glljp
Z N
N P12 24 Rys. 9

P13 -minimalny czas pomiedzy kolejnym uruchomieniem teqo sameqo urzadzenia sterowanego sonda nr 1
Parametr ustala minimalny czas jaki musi uptynga¢ pomiedzy kolejnymi uruchomieniami tego samego urzadzenia
niezaleznie od wartosci nastawy i odczytywanej wartosci (temperatury lub cisnienia). Parametr jest bardzo uzyteczny
przy sprezarkach gdzie wiekszos¢ producentéw zaleca nie przekracza¢ 10 wigczeh / godz. (wéwczas P13=360 sek.)

zadanie N ], OFF
. _ _ON
urzadzenie — | o

.
~ P13
Rys. 10

P14, P29 -regulacja z pasmem dyferencjatu lub strefa neutralng

Przy regulacji z pasmem dyferencjatu wigczanie i wytgczanie poszczegdlnych urzadzen nastepuje przy scisle
okreslonych wartosciach zaleznie od punktu nastawy i dyferencjatu. Przy wyborze tego rodzaju regulacji nalezy
bezwzglednie zastosowac ograniczenia czasowe (patrz parametry powyzej) zaleznie od aplikacji. Przyktad ponizej
ilustruje regulacje z pasmem dyferencjatu przy trzech urzadzeniach.

17/41



Rys. 11

urzadz. | | urzadz. urzadz.
nr1 nr2 nr3
s, Mmierzona wielkos¢
7

A4

punkt dyferencjat
nastawy

Przy regulacji ze strefag martwg istnieje obszar (strefa neutralna) w ktérym urzadzenia nie sg ani wtgczane ani
wytgczane. Dopiero jezeli mierzona wielkos¢ wyjdzie poza obszar strefy neutralnej nastepuje wigczenie lub
wytgczenie kolejnego urzadzenia. Patrz takze inne ustawienia zwigzane z tym rodzajem regulacji. Ponizszy przyktad
obrazuje regulacje ze strefg neutralng przy trzech urzadzeniach w 1 obiegu.

Rys. 12 wiaczanie
strefa neutralna

- mierzona wielko$é
dyferencjat

wylaczanie

P15, P30 -typ regulacji
Parametr pozwala na dokonanie wyboru rodzaju regulacji P (proporcjonalnej) lub P+ |. Parametr znajduje
zastosowania tylko jezeli dokonano wyboru regulacji z pasmem dyferencjatu (P14=1, P29=1).

P16, P31 -czas czlonu catkujacego
Parametr okresla czas cztonu catkujgcego jezeli wybrano regulacje P+l (P15=1, P30=1)

P17, P32 -czas pomiedzy probami wiaczania kolejnych urzadzen

Powyzsze parametry pozwalajg na wyeliminowanie przypadkowego wiaczenia kolejnego urzadzenia na skutek
chwilowej zmiany wartosci mierzonej wielkosci. Powyzsze parametry znajdujg zastosowanie tylko przy regulacji ze
strefa neutralng. Warto$¢ parametru (P17 -dla urzadzen sterowanych na bazie sondy 1 oraz P32 -dla urzadzen
sterowanych sondg 2) oznacza czas jaki musi uptyng¢ od momentu kiedy kontrolowana wielko$¢ znajdzie sie poza
strefg martwg do momentu kiedy regulator podejmie prébe wigczenia. Wigczenie kolejnego urzadzenia nastapi jezeli
nie ma innych ograniczen czasowych i jezeli kontrolowana wielko$¢ w dalszym ciggu znajduje sie poza strefg
neutralng.

P18, P33 -czas pomiedzy probami wylaczenia kolejnych urzadzen

Powyzsze parametry pozwalajg na wyeliminowanie przypadkowego wytgczenia kolejnego urzadzenia na skutek
chwilowej zmiany wartosci mierzonej wielkosci. Powyzsze parametry znajdujg zastosowanie tylko przy regulacji ze
strefg neutralng. Wartos¢ parametru (P18 -dla urzadzen sterowanych na bazie sondy 1 oraz P33 -dla urzadzen
sterowanych sondg 2) oznacza czas jaki musi uptyng¢ od momentu kiedy kontrolowana wielkos$¢ znajdzie sie poza
strefg neutralng do momentu kiedy regulator podejmie probe wylaczenia. Wytaczenie kolejnego urzadzenia nastgpi
jezeli nie ma innych ograniczen czasowych i jezeli kontrolowana wielko$¢ w dalszym ciggu znajduje sie poza strefg
neutralna.

P19, P34 -rotacja urzadzen

Parametry pozwalajg na ustanowienie rotacji urzadzen sterowanych na bazie sondy 1 i 2. Zastosowana rotacja to
-FIFO” (first ON first OFF) ktéra oznacza, Zze to urzgdzenie ktére pierwsze zostato wigczone zostanie jako pierwsze
wytgczone. Ponadto przy aktywnej rotacji regulator kieruje sie wtasnym algorytmem wtgczania sprezarek (dodatkowe
informacje na specjalne zapytania). Aktywacja rotacji oznacza wiec w praktyce wyréwnanie czasu pracy urzadzen.
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Mozna to sprawdzi¢ odczytujac zapisany w pamieci regulatora czas pracy oddzielnie dla kazdego urzadzenia.
Wyréwnanie czasu pracy nie nastepuje od razu ale w dtuzszym okresie czasu.

P20 -aktywacja wyjscia analogowego do sterowania urzadzeniem (np. sprezarka poprzez przetwornice
czestotliwosci) na bazie sondy nr 1

Parametr uaktywnia wyjscie do analogowego sterowania przetwornicg czestotliwosci lub zaworem 0+10 V w
powigzaniu z rodzajem regulacji (pasmo dyferencjatu lub strefa martwa). Parametr jest widoczny tylko wtedy jezeli
P1>0 oraz P4>0 oraz nie wybrano w tym samym czasie regulacji wydajnosci sprezarek i regulacji ze strefg martwa.
Podsumowujac: wyjscia analogowego nie mozna skonfigurowac¢ do pracy jezeli wybrano regulacje ze strefg martwg
(P14=0) i jednoczesnie wybrano skokowg regulacje wydajnosci sprezarek (napieciowo poprzez cewki).

Dlatego parametr jest wyswietlany jezeli:

P1>0, P4>0, P6>0, P14=1 (obecnos¢ regulacji z pasmem dyferencjatu) - patrz opis ponizej

Regulacja zwigzana jest z parametrami Si1 (punktem nastawy dla wyjscia analogowego) oraz d3 (dyferencjatem
wyjécia analogowego). Jezeli wartos¢ odczytywana przez sonde 1 jest mniejsza lub taka sama jak warto$¢ punktu
nastawy (Si1) generowany jest sygnat 0V na wyjsciu analogowym. Jezeli odczytywana warto$¢ przez sonde 1
zaczyna wzrastaé poczgwszy od punktu nastawy (Si1) w gore to generowany jest sygnat analogowy proporcjonalny
do odchylenia. Generowany sygnat analogowy osiagnie 10 V jezeli odczytywana wartos¢ jest rownowazna lub
wieksza od punktu nastawy (Si1) + dyferencjat (d3).

Vol Rys. 13
iof--~-"-"-""-------- -2
N
. - 7 wielkosé mierzora/
dyferencjat urzadzenia 1 przez sonde 1

punkt nastawy
urzgdzenia 1

P1>0, P4>0, P6=0, P14=0 (obecnos$¢ regulacji ze strefg neutralng) - patrz opis ponizej

Regulacja powigzana jest z parametrem Sr2 (odchylenie regulacji wyjscia analogowego od punktu nastawy).
Sygnat analogowy dla urzadzenia 1 jest zwiekszany jezeli mierzona wartos¢ przez sonde 1 jest wieksza od punktu
nastawy (St1) + odchylenie regulacji (Sr2).

Sygnat analogowy dla urzadzenia 1 jest zmniejszany jezeli mierzona warto$¢ przez sonde 1 jest mniejsza od punktu
nastawy (St1).

W przedziale pomiedzy punktem nastawy (St1) a punktem nastawy (St1) + odchylenie regulacji (Sr2) nie jest
zmieniana warto$¢ generowanego sygnatu analogowego, dlatego przedziat ten nazywany jest strefg martwg wyjscia
analogowego.

Uwaga: co kilka sekund nastepuje zwiekszenie / zmniejszenie wartosci generowanego sygnatu analogowego o
warto$¢ (Sr1). Jest to podyktowane polepszeniem wiasnosci regulacyjnych szczegdlnie w przypadku jezeli z
wyjsciem analogowym wspétpracuje zawor 0+10V.

Z\
Rys. 14
strefa martwa
.. urzadzen S N N
N wartos¢ mierzona /
punkt / D strefa martwa dla N przez sonde 1
nastawy ' regulacji urzadzen
st < N\ zwigkszanie wartosci

odchyl. wyj. analogowego 7,

halu analogowego
"Sr2" dla urzadz. nr 1 ,

N
warto$é mierzona /
przez sonde 1

istrefa martwa wyj. analogow.|

zmniejszani wartosci
sygnatu analogowego

Uwaga: jezeli wyjscie analogowe dla urzadzenia 1 jest aktywne oraz wybrano regulacje ze strefg neutralng logika
wigczania poszczegoélnych urzadzen jest nastepujaca:
- urzadzenie 1 kontrolowane przez wyjscie analogowe (najczesciej sprezarka) jest aktywowane jako pierwsze
- jezeli w dalszym ciggu wystepuje potrzeba to zwiekszana jest warto$¢ sygnatu analogowego dla urzadzenia 1
- jezeli w dalszym ciggu jest to niewystarczajace pomimo ze na wyjsciu analogowym dla urzadzenia 1 jest juz 10 V
wigczane sg kolejne urzadzenia (wyjsciami cyfrowymi -przekaznikami) z rotacjg (jezeli skonfigurowano) i czasami
ochronnymi
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Wylaczanie nastepuje wg logiki jak nizej:

- zmniejszany jest sygnat wyj$cia analogowego

- jezeli zostata juz osiggnieta minimalna wartos¢ wyjscia analogowego wytgczane sg kolejne urzadzenia
z zachowaniem czasow ochronnych i rotacji (jezeli skonfigurowano)

- ostatnim urzadzeniem ktore jest wytaczane jest urzgdzenie nr 1 sterowane wyjsciem analogowym.

P21 - dziatanie wejscia analogowego umozliwiajacego zmiane punktu nastawy poprzez potencjometr
Punkt nastawy moze by¢ zmieniany przy pomocy zewnetrznego potencjometru przytgczonego do zaciskow
oznaczonych B3-AVSS. Jest to mozliwe jezeli skonfigurujemy P21=1.

Ponizsza tabela przedstawia charakterystyke wejscia analogowego.

Bar/°C/°F KQ Bar/°C/°F KQ Bar/°C/°F KQ
-20 67,71 0 27,28 20 12,09
-15 53,39 5 22,05 25 10,00
-10 42,25 10 17,96 30 8,31
-5 33,89 15 14,68 35 6,94

P22 -wybér sondy otoczenia (zewnetrznej)

Parametr pozwala ustanowi¢ obecnos¢ dodatkowej sondy temperaturowej powietrza. Sonda ta moze by¢
wykorzystana do kompensacji punktu nastawy (dla urzadzen sterowanych sondg 1). Parametr jest dostepny tylko
wtedy jezeli sonda nr 1 jest sondg temperaturowa.

P23 -kompensacja punktu nastawy przy urzadzeniach sterowanych sonda nr 1

Jezeli parametr P22 jest aktywny (P22=1) to mozna ustanowi¢ procedure kompensac;ji. Procedura pozwala na
automatyczng zmiane punktu nastawy dla urzadzen sterowanych sonda 1 w zaleznosci od temperatury powietrza
zewnetrznego.

W praktyce warto$¢ gtdwnego punktu nastawy St1 moze by¢ zwiekszana lub zmniejszana w zaleznos$ci od punktu
nastawy kompensacji (SC), temperatury zewnetrznej oraz dyferencjatu kompensacji (dC). Maksymalna wartos¢ o
jaka moze sie zmieni¢ punkt nastawy (St1) to delta kompensacji (dt).

Zmiana
punktu/\ Rys. 15
nastawy
St1
Delta .
kompensacji | .
gt temperatura powietrza
' zewngtrznego
7

K Dyferencjat
Punkt nastawy kompensacji "dC"
kompensacji "SC"

P27 -liczba urzadzen sterowanych na bazie sondy nr 2

Parametr pozwala na ustanowienie liczby urzadzen sterowanych na bazie sondy nr 2. Mozliwe jest ustanowienie
liczby urzadzen od 0 do 11. Nalezy jednak pamieta¢, ze maksymalna ilos¢ urzadzen sterowana na bazie sondy nr 2
zalezy takze od ilosci urzadzen sterowanych sonda nr 1. Lacznie moze by¢ sterowanych max 11 urzgdzen obiema
sondami. Np. jezeli sondg nr 1 sterujemy czterema sprezarkami bez regulacji wydajnosci to sondag nr 2 mozemy
sterowac¢ siedmioma wentylatorami (siedem stopni regulacji).

P35 - dziatanie wyjscia analogowego regulujagcego praca wentylatorow

Parametr ten pozwala na aktywacje wyjscia dla ptynnej regulacji wentylatorow. P35 = 0 - wyjscie nie jest aktywne,
P35 =1 > wyjscie jest aktywne. Uaktywnienie wyjscia analogowego do sterowania wentylatorami pocigga za sobg
konieczno$¢ nastawy takich parametréw jak: Si2 -punkt nastawy regulatora wentylatorow (poczatek zadziatania
wyjécia analogowego) oraz d4 -dyferencjat regulatora wentylatoréw (dyferencjat wyjscia analogowego). Jezeli
warto$¢ odczytywana przez sonde 2 jest mniejsza niz Si2 wéwczas wyjscie analogowe bedzie generowato sygnat
0 V dc. Przy wzroscie wartosci powyzej Si2 bedzie wzrastata wartos¢é sygnatu analogowego. Przy wartosci
odczytywanej przez sonde 2 rownej Si2 + d4 lub wiekszej generowany bedzie sygnat 10 V.
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P37 -aktywacja procedury autostartu

Pozwala na aktywacje procedury autostartu. P37 = 0 > procedura nie jest aktywna, P37 = 1 = procedura jest
aktywna. Jezeli aktywna jest ta procedura (P37=1) to przypadku awarii zasilania pozwala ona na ponowne wiaczenie
urzadzenia, rozpoczecie regulacji (pod warunkiem, ze urzadzenie pracowato, bylo sterowane przed awarig,
zasilania). Jezeli wybrano P37=0 to po przywrdceniu zasilania kazdorazowo bedzie nalezato uruchomi¢ urzadzenie,
regulacje, przyciskiem ON/OFF na regulatorze.

P38 -rodzaj ziebnika

Pozwala na dokonanie wyboru rodzaju uzytego ziebnika w instalacji
0 - brak wyboru

1> R22

2 > R134a

3 > NHj; (amoniak)

4 > R404a

P39 -wyboér jednostki temperatury

0 > temperatura w stopniach Celsiusa (°C)

1 > temperatura w stopniach Fahrenheita (°F)

Kiedy dokonuje sie zmiany jednostki temperatury, dokonywana automatyczna konwersja sygnatu z sondy
pomiarowej co oznacza poprawne wskazywanie mierzonej wielkosci.

Uwaga: przy zmianie jednostki pomiarowej nie nastepuje automatyczna konwersja wartosci parametrow. Uzytkownik
musi we witasnym zakresie dostosowac wszystkie parametry ktérych wielko$¢ wyrazana jest w jednostce pomiarowej
(np. dyferencjat wyrazony w °C). Koniecznos¢ dokonywania poprawek nie odnosi sie oczywiscie do parametrow
logicznych.

P40 -wybér odlegtosciowego zatacz / wylacz

Jezeli P40=1 czwarte wejscie cyfrowe (B4) aktywowane jest do odlegtosciowego zatgcz / wytgcz. Mozna w ten

sposob poprzez zwykly przetacznik wiaczac i wylgczac urzadzenie sterowane sterownikiem pCO.

Rozwarte wejscie oznacza > wylgczenie urzadzenia, sterownik pCO wytgcza wszystko czym steruje, wyswietlacz
nie gadnie, nadal wskazywana jest mierzona wielko$¢

Zwarte wejscie oznacza - urzadzenie jest witgczone (sterownik pCO w normalny sposob steruje urzadzeniem,
np. zespotem sprezarek i wentylatorow poprzez ich wigczanie i wytagczanie
w zaleznosci od zapotrzebowania)

P41 -aktywacja zegara
W przypadku jezeli do ptyty dotgczona jest opcjonalna karta zegara nalezy ustawi¢ P41=1 aby uzyska¢ dostep do
funkcji i parametréw zwigzanych z zegarem.

P42 -aktywacja drukarki

W przypadku jezeli do pCO przytaczona jest drukarka nalezy ustawi¢ P42=1 aby uzyskaé¢ dostep do funkgc;ji i
parametrow zwigzanych z drukarka. Uwaga ! Aby méc przytaczy¢ do zestawu drukarke nalezy posiada¢ specjalng
wersje terminalu uzytkownika (terminal uzytkownika, inaczej wyswietlacz z przyciskami do programowania, musi
posiada¢ specjalne przytgcze COM do drukarki szeregowej, nie rownolegtej LPT).

P43 -numer identyfikacyjny

Parametr jest uzyteczny przy wpieciu pCO w lokalny system nadzoru i monitoringu lub w przypadku jezeli pCO
wpiety jest do odlegtosciowego systemu nadzoru i monitoringu przy uzyciu linii telefonicznej.

21/41



P44 -alarm z automatycznym lub recznym resetem (odblokowaniem)

P44=0 - reset automatyczny. Jezeli zostaje wykryty jeden lub wiecej alarméw, pCO postepuje jak nizej:

- przycisk alarm zostaje podswietlony na czerwono

- zostaje aktywowany brzeczyk

- przekaznik alarmowy SPDT zostaje aktywowany (rozwarcie lub zwarcie obwodu w zaleznosci od podtgczenia,
nastepuje przetgczenie przekaznika z pozyciji NC do pozycji NO).

Mozna nacisna¢ przycisk ,alarm” co spowoduje wyciszenie brzeczyka i wyswietlenie kodéw alarmowych.

Jezeli przyczyny wystapienia alarmu ustepuja, nie maja dalej miejsca, to nastepuje samoczynne

odblokowanie, przywrocenie do pracy zablokowanych dotychczas urzadzen, pCO postepuje jak nizej:

- przekaznik alarmowy zostaje deaktywowany, przetaczony z pozycji NO do pozycji NC

- brzeczyk, jezeli jeszcze nie zrobita tego obstuga, zostaje wyciszony

- przycisk alarm rozbtyskuje na czerwono

W przypadku wystapienia kolejnego alarmu procedura rozpoczyna sie od poczatku.

Uwaga: Rozbtyskujacy na czerwono przycisk ,alarm” nie oznacza, ze ma miejsce alarm. Jest to tylko informacja, ze

alarm jeden lub wiecej mialy miejsce w przesztosci. Nacisniecie przycisku ,alarm” w takiej sytuacji spowoduje

wyswietlenie kodu alarmu ktéry miat miejsce w przesztosci. Przyciskami gora dét mozna sprawdzi¢ czy nie miaty

miejsce jeszcze inne alarmy. Ponowne nacis$niecie przycisku ,alarm” spowoduje nieodwracalne wykasowanie kodéw

alarmowych z tymczasowej pamieci regulatora. Przycisk alarm nie bedzie juz ani podswietlony ani nie bedzie

rozbtyskiwat.

P44=1 - reset reczny. Jezeli zostaje wykryty jeden lub wiecej alarmoéw, pCO postepuje jak nizej:

- przycisk alarm zostaje podswietlony na czerwono

- zostaje aktywowany brzeczyk

- przekaznik alarmowy SPDT zostaje aktywowany (rozwarcie lub zwarcie obwodu w zaleznosci od podtgczenia,
nastepuje przetgczenie przekaznika z pozyciji NC do pozycji NO).

Nacisniecie przycisku ,alarm” spowoduje wyciszenie brzeczyka i wyswietlenie kodéw alarmowych. Jezeli przyczyny

wystgpienia alarmu nie majg dalej miejsca to przycisk alarm rozbtyskuje na czerwono co oznacza, ze alarmy miaty

miejsce w przeszitosci ale nie sg juz aktywne. W przypadku wystgpienia kolejnego alarmu procedura rozpoczyna sie

od poczatku.

Poszczegélne sprezarki i/lub wentylatory i/lub cale urzadzenie w zalezno$ci od rodzaju alarmu jest tak dfugo

zablokowane poki uzytkownik nie wykasuje kodow alarmowych z pamieci regulatora.

Wykasowania kodéw alarmowych z pamieci regulatora mozna dokona¢ w taki sam sposoéb jak opisywano wczesniej

a mianowicie wystarczy nacisng¢ przycisk ,alarm” w momencie kiedy na wyswietlaczu widoczne sg kody alarmowe.

Jezeli przyczyny ktére powodowaty alarm definitywnie nie majg juz miejsca, pCO postepuje jak nizej:

- przekaznik alarmowy zostaje deaktywowany, przetgczony z pozyciji NO do pozyciji NC

- brzeczyk, jezeli jeszcze nie zrobita tego obstuga, zostaje wyciszony

- czerwona dioda podswietlajgca przycisk ,alarm” gasnie

W wypadku jezeli alarm ma miejsce nadal lub pojawia sie ponownie procedura zaczyna sie od poczatku.

P45 -opéznienie w aktywowaniu przekaznika alarmowego

Parametr pozwala uzytkownikowi na ustawienie opdznienia (minuty) w zadziataniu przekaznika alarmowego od
momentu wykrycia alarmu do efektywnego przetaczenia przekaznika alarmowego (wyjscie cyfrowe nr 11). Jezeli
P45=0 nie ma zadnego opdznienia w zadziataniu przekaznika alarmowego.

P46 -aktywacja przycisku ,,On-Off”

Przyciskiem ,On-Off”’ na terminalu uzytkownika mozna wtagczac i wytgczaé cate urzadzenie (np. wszystkie sprezarki i
wentylatory) sterowane poprzez pCO. Przycisk ten ma podobne znaczenie jak wylgcznik mechaniczny na szafie
sterowniczej. Parametr P46 umozliwia deaktywacje tego przycisku. Jezeli ustawimy P46=0 przycisk ,On-Off” petni
funkcje wytgcznika jak opisano powyzej. Jezeli ustawimy P46=1 to mozliwe jest tylko wtaczenie pCO i nie ma
mozliwosci wytgczenia (efekt taki jak przy prostych regulatorach ktére sg wigczone gdy majg napiecie zasilania, za$
wytgczone kiedy go nie majq).

P47 -predkos¢ transmisji

Parametr ten okres$la predkos¢ transmisji danych przy wpieciu sterownika w system nadzoru i monitoringu. Przy
standardzie RS422 mozliwe sg tylko najnizsze predkosci. Przy standardzie transmisji RS485 mozliwe jest wybranie
dowolnej predko$ci jak nizej:

0 - 1200 bitow/s

1 > 2400 bitow/s

2 > 4800 bitow/s

3 = 9600 bitow/s

4 > 19200 bitow/s
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P61 -sposéb wylaczania urzadzen sterowanych na bazie sondy nr 1

Parametr ten ma znaczenie w przypadku jezeli urzadzeniami sterowanymi na bazie sondy 1 sg sprezarki z regulacjg
wydajnosci.

Jezeli P61=1 to redukowanie wydajnosci odbywa sie w ten sposéb, ze redukowana jest wydajnos¢ poszczegoinych
sprezarek. Dopiero wtedy kiedy juz wszystkie sprezarki pracujg z minimalng wydajnoscia nastepuje wytgczanie
kolejnych sprezarek. Przy takiej procedurze ograniczana jest ilos¢ wtaczen / wytaczen sprezarek co wydatnie
wptywa na zwiekszenie zywotnosci sprezarek odbija sie jednak negatywnie na zuzyciu energii elektrycznej. Np. przy
trzech sprezarkach z regulacjg wydajnosci 33%, 66%, 100% kazda moze sie zdarzy¢, ze bedg pracowaty trzy
sprezarki kazda z wydajnoscig 33%.

Jezeli P61=0 to priorytetem jest minimalne zuzycie energii elektrycznej. W praktyce oznacza to, ze regulator dazy do
wytgczenia jak najwiekszej ilosci sprezarek.

P62 -chlodzenie / grzanie
Parametr pozwala na zdefiniowanie czy urzadzenia sterowane na bazie sondy 1 stuzg do chtodzenia (np. sprezarki,
wowczas P62=0) czy do ogrzewania (np. grzaiki elektryczne, wéwczas P62=1).

e Pasmo dyferencjatu e Pasmo dyferencjatu
¢ Chtodzenie ¢ Grzanie
1 2 n 2 1
Tmm [T Tl )
| I l AN | 1 | N\
AN / p4 /
i N\ j Punkt Cisnienie lub
Punkt Dyferencjat Cisnienie lub Dyferencjat u iSnienie lu
nastawy temperatura nastawy temperatura
e Strefa martwa o Strefa martwa
e Chtodzenie * Grzanie
Zadanie quanie\
wiaczenia wiaczenia
AN AN
Set 7 set /
Z \ Cisnienie lub / \ Cisnienie lub
N\ / temperatura AN V4 temperatura
) Dyferencjat Dyferencjat .
Zadanie Zadanie
wyltaczenia wyltaczenia

AL13 -EEPROM nie pracuje
W przypadku awarii eepromu oprocz odpowiedniego kodu na wyswietlaczu aktywowany jest brzeczyk. W takiej
sytuacji nalezy wymienic catg ptyte.

AL14, AL15, AL34 -uszkodzenie sondy

Odpowiednia sonda jest odigczona lub uszkodzona. Sprawdz poprawnos$¢ potgczen oraz sonde.

Jezeli aktywny jest alarm AL14 urzgdzenia zdefiniowane parametrem P5 sg odpowiednio witgczane zas wyjscie
analogowe (na bazie sondy 1), jesli jest zdefiniowane do pracy, przyjmuje wartos¢ 10V.

Jezeli aktywny jest alarm AL15 wszystkie urzgdzenia sterowane sondg nr 2 sg aktywowane do pracy, zas wyjscie
analogowe jesli jest zdefiniowane przyjmuje wartos¢ 10V.

Jezeli aktywny jest alarm AL34 to nie dziata kompensacja.

Uwaga ! Te rodzaje alarméw musza by¢ wykasowywane recznie.

AL16 -wylacznik wysokiego ci$nienia / alarm przeciw zamrozeniowy

Alarm AL16 oznacza alarm z presostatu wysokiego cisnienia jezeli pCO steruje zespotem wielosprezarkowym
(power packiem) lub alarm przeciw zamrozeniowy, za niskiej temperatury na wylocie z wymiennika jezeli pCO
steruje chillerem

AL17 -wylacznik niskiego cisnienia / wytacznik zaniku przeptywu wody

Alarm AL17 pojawia sie w przypadku za niskiego cisnienia na ssaniu w przypadku jezeli pCO steruje zespotem
wielosprezarkowym (power packiem) lub alarm zaniku przeptywu wody jezeli pCO steruje chillerem
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AL33 -niewtasciwa liczba zdefiniowanych urzadzen (sprezarki, stopnie wydajnosci, wentylatory)
tacznie liczba zdefiniowanych urzadzen wykonawczych nie moze przekroczy¢ liczby dostepnych przekaznikéw
(maksymalnie 11).

PSt, PSC, PSS, Psn -hasta

Poszczegdlne parametry reprezentujg kody dostepu do grup parametréw
- 022 (Reczne sterowanie, Zegar, Punkt nastawy)

- 055 (Programowanie)

Wprowadzone hasto jest automatycznie resetowane po opuszczeniu danej grupy parametrow. Tak wiec przy prébie
wejscia do innej grupy parametrow nalezy ponownie wprowadzi¢ hasto.

Gléwne Menu na wyswietlaczu

Po nacisnieciu przycisku Menu na lewym wyswietlaczu ukazuje sie warto$¢ odczytywana przez sonde 1 podczas
gdy na prawym wyswietlaczu ukazuje sie warto$¢ odczytywana przez sonde 2. Jezeli skonfigurowano do regulac;ji
tylko jedng sonde to np. nr 1 to na prawym wyswietlaczu ukaza sie poziome kreski (’----") zamiast wskazania.
Diody usytuowane obok kazdego z wyswietlaczy wskazujg jednostki pomiarowe ( bar lub °C lub °F). Jezeli
przynajmniej jedna z sond jest cisnieniowa ( przetwornik 4+20 mA) to nacisniecie przycisku Menu spowoduije, ze
zostanie pokazana temperatura (nastapi automatyczna konwersja cisnienia na temperature, nalezy uprzednio
zdefiniowac rodzaj czynnika na instalacji parametrem P38). Algorytm w regulatorze umozliwia konwersje w
przedziale -30 + 50 °C.

Test wyswietlaczy na terminalu uzytkownika.
Przy wtgczeniu regulatora na wyswietlaczach ukazujg sie same ésemki (“8.8.8 8.8.8”) poprzez kilka sekund.
Pozwala to na zweryfikowanie poprawnosci dziatania wyswietlaczy.

Wybér ujemnych wartosci przy nastawach parametrow

Jezeli wartos¢ zawiera sie w zakresie pomiedzy -99 + -10 to nie mozna ustanowi¢ dziesietnych czesci. Nalezy
jednoczesnie pamietaé, ze taka sama zasada obowigzuje przy zadawaniu ujemnych wartosci parametrow za
pomocg komputera jezeli regulator podpiety jest do systemu monitoringu.

Instalacja nastaw fabrycznych

Instalacja automatyczna: dokonuje sie przy pierwszym uruchomieniu regulatora z nowo zatozonym epromem

Instalacja reczna: w pierwszej kolejnosci nalezy przyciskiem On/Off wytaczyé regulacje. Nastepnie
nalezy nacisna¢ jednoczesnie przyciski Menu + PRG i trzyma¢ az do ukazania sie
na wyswietlaczu “rST 0”, nastepnie nalezy nacisng¢ przycisk 5 lub 6, na
wyswietlaczach powinny sie ukaza¢ same 6semki (“8.8.8 8.8.8”). Tak podswietlone
wyswietlacze pozostajg przez kilka sekund. W tym czasie do regulatora instalowane
sg domysine nastawy fabryczne.
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POLACZENIA

Terminal uzytkownika z
wyswietlaczem i przyciskami
do programowania

~

Miejsce dla epromu
aplikacyjnego
kod: EPSTDIUOA

I 4
S
B . I}\
. Miejsce dla ptyty
komunikacyjnej
. . Tl [_ | umozliwiajacej
o g = et o Syams
) - - - — | monitoringu
[ =
° ———
Standardowy przewéd do -
drukarki szeregowej R$232, ]
nie jest dostarczany E
| —1
_—
8| >~
B Miejsce
I:I L przeznaczone
B — opcjonalnej plyty
zegara
/ 3
B —
Standardowa drukarka szeregowa
(nie jest dostarczana przez firme 2
Carel) - —
E 2
Rys. 17 —

Ptyta gtéwna z przytaczami do skrecania
bezposrednio na plycie lub na wtyczkach

Terminal uzytkownika -nie jest potrzebny do poprawnego funkcjonowania regulatora. Niezbedny jest natomiast do
programowania i do wyswietlania parametréow pracy. Pozwala na akustyczne i wizualne informowanie o alarmach.
Ptyta gtéwna -regulator wraz z przekaznikami dla sterowanych urzgdzenh oraz z wejsciami dla sond i zabezpieczen.
Przewéd potaczeniowy -umozliwia komunikacje pomiedzy ptytg a terminalem

Przewéd potaczeniowy do drukarki -dokupuje sie we wkasnym zakresie

Drukarka szeregowa -dokupuje sie we wlasnym zakresie (potrzebna specjalna wersja terminala uzytkownika)
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Opis do rysunku ze strony poprzedniej (Fig.18)

Zasilanie: 24 Vac, 15 W (lub 24 Vdc, 10 W), patrz takze opis w dalszej czesSci opracowania

Przytacze do przytgczania kolejnych ptyt w sieci P-LAN ( nie dotyczy tego zastosowania )

Gniazdko do przytaczenia przewodu komunikacyjnego ( terminal uzytkownika - ptyta)

Dioda wskazujaca, ze do ptyty dochodzi napiecie zasilania

Bezpiecznik: 230 Vac, 2A z opdznieniem (T2A)

Eprom z programem aplikacyjnym

Opcjonalna karta zegara

Opcjonalna karta komunikacyjna do systemu monitoringu ( karta w standardzie RS422 lub RS485)

O |N[O|O|R[WIN|—~

Zworki w celu skonfigurowania sposobu komunikacji z systemem monitoringu

J8 -w pozycji 1-2 mozliwe jest komunikowanie sie ptyty zaréwno z terminalem uzytkownika jak i z
systemem monitoringu; w pozycji 2-3 mozliwa jest komunikacji ptyty tylko z systemem monitoringu
J9 -w pozycji 1-2 mozliwe jest zresetowanie ptyty z systemu monitoringu, pozycja 2-3 uniemozliwia
dokonania resetu z systemu monitoringu

Fabrycznie obie zworki ustawione sg w pozycji 1-2

10 | Zworka J15 do wyboru rodzaju wejscia analogowego B6
1-2 oznacza 4+20 mA; 2-3 oznacza 0+1 Vdc
Zworka J14 do wyboru rodzaju wejscia analogowego B5
1-2 oznacza 4+20 mA; 2-3 oznacza 0+1 Vdc
Zworka J28 do wyboru rodzaju wejscia analogowego B7
1-2 oznacza 4+20 mA; 2-3 oznacza 0+1 Vdc
Zworka J29 do wyboru rodzaju wejscia analogowego B8
1-2 oznacza 4+20 mA; 2-3 oznacza 0+1 Vdc

11 Dodatkowe wejscia analogowe
B(n): wejscie analogowe 7 i 8 ( dziata tylko w ptytach o specjalnym wykonaniu na 8 wejs¢ analogowych)
+24 Vdc: zasilanie dla aktywnych sond (najczesciej przetwornikéw cisnienia, max 4 szt)

12 [ Wejscia analogowe

B(n): Wejscia analogowe

e 1+ 3 > dlasond NTC,

e 4 - jako cyfrowe,

e 5 oraz 6 > dla przetwornikéw 0+1 Vdc lub 4+20 mA
AVSS: Wspdlny zacisk dla B(n)

13 [ Wejscia cyfrowe (zabezpieczajace), w czasie bezawaryjnej pracy zasilane napieciem 24 Vac, 10 mA,
ID(n): Wejscia cyfrowe 1+10

IDCM1: wspdlny zacisk dla wejs¢ 1+5

IDCM2: wspélny zacisk dla wejs¢ 6+10

14 | Wyijscia cyfrowe, przekazniki (maksymalne obcigzenie rezystancyjne 10A , 230 Vac)
NO(n) = Normalnie otwarty przekaznik (n)

NC(n) > Normalnie zamkniety przekaxnik (n)

Wspolny zacisk wyjscia (n)

15 | Wejscia cyfrowe (zabezpieczajgce), w czasie bezawaryjnej pracy zasilane napieciem 24 Vac
lub 220 Vac

16 | Wyjscia analogowe: 0+10 Vdc
Y(n): Wyjscia analogowe 1i 2
VG1: Zewnetrzne zasilanie dla wyjscia analogowego ( 24 Vac lub 24 Vdc)
VGO0: Wspdlny zacisk zasilania i sygnatu analogowego na wyjsciu YO i Y1

Uwagi dotyczace dziatania wejs¢ cyfrowych zabezpieczajacych

Zalecane jest podawanie napiecia z niezaleznego transformatora (innego niz zasilajacy).

Kazde wejscie cyfrowe skojarzone jest z jednym sterowanym urzadzeniem. Np. w czasie zaniku napiecia na
wejsciu cyfrowym ID1 (wejscie od urzadzenia 1) zostanie wylaczone urzadzenie sterowane wyjsciem C1 (wyjscie
cyfrowe/przekaznik urzadzenia 1).

Jezeli sterowane urzgadzenie np. sprezarka hermetyczna z wewnetrznym kliksonem nie ma indywidualnego
zabezpieczenia to na wejscie cyfrowe nalezy na state podac napiecie 24 Vac ( poprzez mostek). W przeciwnym
razie regulator nie zataczy tej sprezarki i bedzie pokazywat alarm.

Napiecie 24 Vac musi dochodzi¢ na te wejscia cyfrowe ktére sg aktywne. Jezeli do pracy skonfigurujemy cztery
sprezarki (bez regulacji wydajno$ci) oraz trzy wentylatory (sterowane przekaznikami) to napiecie zabezpieczajgce
musi dochodzi¢ na cztery wejscia zabezpieczajace sprezarki oraz na trzy wejscia zabezpieczajgce wentylatory:

ID1 zabezpieczenie sprezarki nr 1 sterowanej przekaznikiem C1,
ID2 zabezpieczenie sprezarki nr 2 sterowanej przekaznikiem C2,
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ID3 zabezpieczenie sprezarki nr 3 sterowanej przekaznikiem C3,

ID4 zabezpieczenie sprezarki nr 4 sterowanej przekaznikiem C4,

oraz na wejscia

ID11- zabezpieczenie wentylatora nr 1 sterowanego przekaznikiem C12,
ID10 -zabezpieczenie wentylatora nr 2 sterowanego przekaznikiem C10,
ID9 -zabezpieczenie wentylatora nr 3 sterowanego przekaznikiem C9

Jezeli konkretna sprezarka posiada indywidualne zabezpieczenia np. presostat olejowo-réznicowy,
zabezpieczenie termiczne kriwan itd. to wszystkie te zabezpieczenia nalezy zebraé i podpigé pod indywidualne
wejscie cyfrowe od tej sprezarki w taki sposéb aby w czasie bezawaryjnej pracy na wejscie dochodzito napiecie
zasilania 24 Vac. Jezeli zadziata zabezpieczenie obwdd napieciowy ma zostaé przerwany. Bedzie to oznaczato,
ze pCO wytaczy tylko tg konkretng sprezarke oraz uruchomi alarm.

Zadziatanie presostatu wysokiego cisnienia powinno odcigé napiecie na wszystkie wejscia cyfrowe

Wejscie cyfrowe ID12 przeznaczone jest dla presostatu niskiego cisnienia gdy pCO steruje zespotem sprezarek
lub dla wytacznika zaniku przeptywu (przy sterowaniu chillerem). Na to wejscie niezaleznie od konfiguracji
zawsze musi dochodzi¢ napiecie 24 Vac (lub 220 Vac, inny zacisk) w czasie normalnej pracy.

Uwagi dotyczace dziatania wyj$¢ cyfrowych (nazywanych takze przekaznikami) dla urzadzen wykonawczych
takich jak sprezarki, wentylatory itp..

Przy podigczaniu urzadzen sterowanych na bazie sondy nr 1 (najczesciej sprezarki) nalezy wpina¢ kolejne
urzadzenia i/lub stopnie wydajnosci w kolejnosci od przekaznika C1 do przekaznika C12

Przy podigczaniu urzadzen sterowanych na bazie sondy nr 2 (najczesciej wentylatory) nalezy wpinaé kolejne
urzadzenia w odwrotnej kolejnosci od przekaznika C12 do przekaznika C1

Przekaznik oznaczony C11 zawsze jest zarezerwowany jako wyjscie alarmowe i nalezy go pomija¢ przy
podfgczaniu kolejnych urzadzen.

tacznie maksymalna ilos¢ urzadzen jaka moze by¢ sterowana ( np. sprezarki + cewki regulacji wydajnosci +
wentylatory) wynosi 11

TABELE Z OPISEM WEJSC | WYJSC NA PLYCIE REGULACYJNEJ

Zasilanie
Przylacze Opis wyjscia Opis
J17 -1 G Zasilanie regulatora + 24 Vdc, 10 W lub 24 Vac, 50/60 Hz, 15 VA
J17 -2 GO Wspdlny zacisk zasilania
J1-2 +24 Zasilanie dla przetwornika 24 Vdc (max moc 80 mA)

Potaczenie z terminalem uzytkownika

Przylacze Opis wyjscia Opis

J19 Gniazdko dla szesciozytowego przewodu z wtyczka

Wejscia analogowe

Przylacze Opis wyjscia Opis

J2 - 1 B1 Sonda nr 1 ( tylko jezeli NTC )

J2-2 AVSS WspoIny zacisk

J2-3 B2 Sonda nr 2 (tylko jezeli NTC )

J2-4 B3 Potencjometr do zmiany punktu nastawy lub sonda temperatury powietrza
zewnetrznego

J2-5 AVSS Wspoiny zacisk

J2-6 B4 Zatgcz | Wylacz poprzez zewnetrzny przetacznik

J2-7 B5 Sonda 1 ( tylko jezeli przetwornik 0+1 Vdc lub 4+20 mA ); patrz zworka na
polu J14

J2-8 AVSS Wspolny zacisk

J2-9 B6 Sonda 2 ( tylko jezeli przetwornik 0+1 Vdc lub 4+20 mA ); patrz zworka na
polu J15

Wejscia cyfrowe - zabezpieczajace

Przytacze Opis wyjscia Opis

J4 -1 ID1 Zabezpieczenie urzadzenia nr 1 ( sterowanego przekaznikiem C1)
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J4 -2 ID2 Zabezpieczenie urzadzenia nr 2 ( sterowanego przekaznikiem C2 )
J4 -3 ID3 Zabezpieczenie urzadzenia nr 3 ( sterowanego przekaznikiem C3 )
J4 -4 ID4 Zabezpieczenie urzadzenia nr 4 ( sterowanego przekaznikiem C4 )
J4 -5 ID5 Zabezpieczenie urzadzenia nr 5 ( sterowanego przekaznikiem C5)
J4-6 IDCM1 Wspdlny zacisk dla wejsé: ID1+1D5
J3 - 1 ID6 Zabezpieczenie urzadzenia nr 6 ( sterowanego przekaznikiem C6 )
J3-2 ID7 Zabezpieczenie urzadzenia nr 7 ( sterowanego przekaznikiem C7 )
J3-3 ID8 Zabezpieczenie urzadzenia nr 8 ( sterowanego przekaznikiem C8 )
J3-4 ID9 Zabezpieczenie urzadzenia nr 9 ( sterowanego przekaznikiem C9 )
J3-5 ID10 Zabezpieczenie urzadzenia nr 10 ( sterowanego przekaznikiem C10 )
J3-6 IDCM2 Wspdlny zacisk dla wejsc: 1D6+1D10
J21 -1 ID11-230Vac | Zabezpieczenie urzadzenia nr 11( sterowanego przekaznikiem C12 )
lub zabezpieczenie regulatora wentylatorow
J21-2 ID11-24Vac | Zabezpieczenie urzadzenia nr 11( sterowanego przekaznikiem C12 )
lub zabezpieczenie regulatora wentylatorow
J21-3 ID11-Com Wspdlny zacisk wejscia 24 Vac lub 230 Vac
J21-4 Nie uzywany zacisk
J21-5 ID12-Com Wspdlny zacisk wejscia 24 Vac lub 230 Vac
J21-6 ID12-24Vac | Niskie cisnienie z presostatu mechanicznego lub zanik przeptywu ; 24 Vac
J21-7 ID12-230Vac | Niskie cisnienie z presostatu mechanicznego lub zanik przeptywu ; 230 Vac

Wyijscia cyfrowe,

przekazniki do urzadzen wykonawczych

Przylacze Opis wyjscia Opis
J22 -1 NO11 Alarm - przekaznik normalnie otwarty
J22 -2 C11 Wspdlny zacisk alarmu
J22 -3 NC11 Alarm - przekaznik normalnie zamkniety
J22 -4 Nie uzywany
J22 -5 NO10 Urzadzenie 10 - przekaznik normalnie otwarty
J22 -6 C10 Wspdlny zacisk urzadzenia 10
J22 -7 NC10 Urzadzenie 10 - przekaznik normalnie zamkniety
J22 -8 Nie uzywany
J22 -9 NO9 Urzgdzenie 9 - przekaznik normalnie otwarty
J22 -10 C9 Wspdlny zacisk urzadzenia 9
J22 -11 NC9 Urzadzenie 9 - przekaznik normalnie zamkniety
J24 - 1 NO8 Urzadzenie 8 - przekaZnik normalnie otwarty
J24 -2 C8 Wspdlny zacisk urzadzenia 8
J24 -3 Nie uzywany
J24 -4 NO7 Urzgdzenie 7 - przekaznik normalnie otwarty
J24 -5 C7 Wspdlny zacisk urzadzenia 7
J24 -6 Nie uzywany
J24 -7 NOG6 Urzadzenie 6 - przekaznik normalnie otwarty
J24 - 8 C6 Wspdlny zacisk urzadzenia 6
J24 -9 Nie uzywany
J24 - 10 NO13 Nie uzywany
J24 - 11 C13 Nie uzywany
J6 - 1 NO12 Urzadzenie 11 - przekaznik normalnie otwarty
J6 -2 C12 Wspdlny zacisk urzadzenia 11
J6 -3 Nie uzywany
J6 -4 NO5 Urzadzenie 5 - przekaznik normalnie otwarty
J6-5 C5 Wspdlny zacisk urzadzenia 5
J6 - 6 Nie uzywany
J6 -7 NO4 Urzadzenie 4 - przekaznik normalnie otwarty
J6 -8 C4 Wspdlny zacisk urzadzenia 4
J6-9 Nie uzywany
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J6 - 10 NO3 Urzadzenie 3 - przekaznik normalnie otwarty
J6 - 11 C3 Wspdlny zacisk urzadzenia 3

J5 - 1 NO2 Urzadzenie 2 - przekaznik normalnie otwarty
J5-2 C2 Wspdlny zacisk urzadzenia 2

J5-3 Nie uzywany

J5-4 NO1 Urzadzenie 1 - przekaznik normalnie otwarty
J5-5 C1 WspdIny zacisk urzadzenia 1

Wyjscia analogowe 0-10 Vdc

Przylacze Opis wyjscia Opis
J20 -1 VGO Zasilanie + wspdlny zacisk wyjscia YO
J20 -2 VG1 Zasilanie + wspolny zacisk wyjscia Y1
J20 -3 Y1 Przetwornica czestotliwosci dla sprezarki
J20 -4 YO Regulator obrotéw dla wentylatorow

SPOSOB PODLACZANIA ZABEZPIECZEN NA WEJSCIA CYFROWE

z

24 Vac

pocgreqponaonioet GBS

D230 IDCM2

o D24 @ D10
=P IDHR D9

N D8

~ L—— Prqpizr o
D24 D6

IDCM1
D5
D4

Ja

D3

D2

230 Vac

A T

o D230

D24
ID11R

J21

ID12R
D24

/c 1D230

1
L L I e

e 0dID11 doID12
- 24 Vac 50/60 Hz
lub > 24 Vdc

Uwaga ! Niedopuszczalne jest podawanie
napiecia na wejscie cyfrowe poprzez inne
urzadzenia np. cewki

Uwaga ! W czasie poprawnego
funkcjonowania na wejscia podawane jest
napiecie. Zadziatanie zabezpieczenia ma
spowodowac rozwarcie obwodu.

Presostat mechaniczny wysokiego
cisnienia powinien by¢ tak podtaczony
aby w przypadku zadziatania zostato
odtaczone napiecie na wszystkie wejscia
cyfrowe.

¢ ID11 and ID12, 230 VAC 50/60 Hz
Wyjatkowo na wejscie cyfrowe ID11 oraz

ID12 ( inne zaciski ) mozna podaé napiecie
230 Vac
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SPOSOB PODLACZANIA AKTYWNYCH CZUJNIKOW TEMPERATURY

pCO Sonda

Bn=1,...4 ntc=NTC (temperaturowa, pasywna)

Bn=5,..,8 outT= Temperatura, sygnat wyjsciowy z
przetwornika temperatury

Bm=5,..,8 out H= Wilgotnos¢, sygnat wyjsciowy z
przetwornika wilgotnosci

Avss M=uziemienie

+24Vdc +(G)= zasilanie

SPOSOB PODLACZANIA PASYWNYCH CZUJNIKOW TEMPERATURY NTC

pCO Sonda
Bn=1,...4 ntc= wyjscie NTC
Avss M= uziemienie
A A=banka B= banka Diugosé
- plastikowa stalowa
NTCO08HPOO NTCO08WP0OO  0.8m
NTCO15HP00 NTCO15WP00  1,5m
B NTCO30HPOO NTCO30WP0O  3,0m
S— | ) NTCO60HPOO NTCOBOWPOO  6,0m

Sondy NTC nie posiadajg biegunowosci, dlatego nie ma znaczenia odwrécenie przewoddw na zaciskach.

SPOSOB PODLACZANIA PRZETWORNIKOW CISNIENIA

®

T I —t
|

pCO
Bn=5,...,8

Przetwornik cisnienia
Biaty przewdd= Sygnat

wyjsciowy z przetwornika

+24Vdc

A= gwint
zewnetrzny
SPK1000000
SPK2500000
SPK3000000

B= gwint

wewnetrzny
SPK4000001
SPK5000001
SPK6000001

Brazowy przew. = zasilanie

Zakres
cisnien
-0,5/7 bar
0/25 bar
0/30 bar
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SPOSOB KONFIGUROWANIA WEJSC ANALOGOWYCH
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Jezeli uzywa sie przetwornikow cisnienia 4+20 mA to nie ma
potrzeby konfigurowania aktywnych wejs¢ analogowych
poniewaz taka jest nastawa fabryczna.

e B5 oraz B6 mogg by¢ skonfigurowane jako wejscia
napieciowe (0+1 VDC) lub jako pradowe (4+20 mA)
zaleznie od ustawienia zworek

e B7 oraz B8 moga by¢ skonfigurowane jako wejscia
napieciowe (0+1 VDC) lub jako pradowe (4+20 mA)
zaleznie od ustawienia zworek ( tylko dla ptyty z 8
wejsciami analogowymi, PCOB000*21). Ptyta taka moze
by¢ uzyta w tej aplikacji jednak nie ma takiej potrzeby bo
i tak wejscia B7 oraz B8 nie beda wykorzystane

Odpowiednie n6zki ze zworkami odnoszg sie do wejs¢:

J14 > wejscie B5

J15 = wejscie B6

J28 > wejscie B7 ( w tej aplikacji nie ma zastosowania )
J29 > wejscie B8 ( w tej aplikacji nie ma zastosowania )

Pozycja 1-2 Wejscie analogowe ustawione na 4/20 mA
Pozycja 2-3 Wejscie analogowe ustawione na 0/1 V

Nastawa fabryczna: 1-2

SPOSOB PODLACZANIA WYJSC ANALOGOWYCH
Mozliwe jest skonfigurowanie dwdch wyj$¢ analogowych 0+10 Vdc ( YO oraz Y1)

YO0 - przetwornica czestotliwosci dla sprezarki
Y1 - regulator obrotéw wentylatoréw skraplaczy
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SPOSOB PODLACZANIA WYJSC CYFROWYCH, PRZEKAZNIKOW DO URZADZEN
WYKONAWCZYCH

220 - 24 V-

—
Cn
{_

PODLACZENIE NAPIECIA ZASILANIA

pCO moze by¢ zasilane jak nastepuje:
e 24 VDC+10% -15%, 10W;
e 24 VAC +10% -15% , 50/60 Hz, 15 VA.

O

Uwaga ! Jest dopuszczalne jednak nie jest zalecane uzywanie
tego samego transformatora do zasilania pCO i do podawania
G napiecia na wejscia zabezpieczajace ( doktadne objasnienia
patrz dokumentacja sprzetowa ). Do uktadu zabezpieczen
: GQ wystarcza transformator 24 Vac, 3 W
24V~ [ 24V =2 Uwaga ! Jezeli transformator wtérny jest uziemiony to przewod
J17 uziemienia powinien przychodzi¢ na GO i ten sam przewdéd
uziemiajacy powinien by¢ uzyty w ukfadzie sterowania. Najlepiej
jednak uzy¢ transformatora separacyjnego bez uziemienia.
Uwaga ! Nie nalezy uzywac tego samego transformatora do
zasilania pCO i do przekaznikow wykonawczych ( jezeli uktad
sterowania pracuje na napieciu 24 V)

00

INSTALACJA EPROMU

Zaprogramowany Eprom (dla tej konkretnej aplikacji: EPSTDIIUOA) musi zosta¢ zamocowany na gtéwnej ptycie
regulatora. Specjalny nosek na Epromie oraz taki sam na gniezdzie Epromu powinny znajdowac¢ sie po tej samej
stronie. Eprom nalezy wktada¢ delikatnie, tak aby nie uszkodzi¢ delikatnych nézek. Do samego konhca nie nalezy go
wyjmowac z fabrycznego opakowania, zwlaszcza w warunkach warsztatowych. Nie odtyka¢ nézek epromu. Przed
dotknieciem Epromu i mocowaniem na ptycie nalezy wyzby¢ sie fadunku elektrostatycznego tak aby nie uszkodzi¢
Epromu. Nalezy unika¢ dotkniecia innych elementéw elektronicznych na ptycie.

Typ Epromu Pojemnos¢ Wymiary
27C1001 128 kbyte 32 pin
Znacznik
na ptycie i
epromie
INSTALACJA KARTY ZEGARA
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Karta zegara potrzebna jestdo =~ @ @« ——p—=eoooooo.
wyswietlania aktualnej daty i godziny. © %
Karta zegara pozwala takze na i 8

U automatyczng zmiane punktu nastawy w

zadanych przedziatach czasu w
powigzaniu z konkretnymi dniami

tygodnia. Nie sg potrzebne Zzadne
C ) dodatkowe elementy mocujgce ani %
narzedzia aby jg zamocowac.
D- W przypadku zaniku napiecia zasilania

bateria litowa 45 mA/h bedzie

DI IE podf[rzymywa’ra aktualng date przez min lf_il”z‘-—éfj

1 miesiac.

]
juuut

Uwaga ! Zanik napiecia zasilania nie powoduje utraty wprowadzonych przez uzytkownika parametrow regulatora.
Jest to standardowa funkcja kazdego regulatora firmy Carel i nie potrzeba do tego karty zegara z baterig. Opcjonalna
karta zegara nie jest tez potrzebna do wyréwnywania czasu pracy urzadzen.

INSTALACJA KARTY SYSTEMU MONITORINGU W SYSTEMIE RS422

Karta do komunikacji z
systemem monitoringu
firmy Carel (PCOSERO0000)
Karta RS422 pozwala na
podigczenie pCO do
systemu nadzoru i
monitoringu (lokalnego i
odlegtosciowego). Nie sg
potrzebne zadne
dodatkowe elementy
mocujace ani narzedzia aby
ja zamocowacé na ptycie. |

0000000000000000)

INSTALACJA KARTY SYSTEMU MONITORINGU W SYSTEMIE RS485

Karta do komunikaciji z
systemem monitoringu
M1 firmy Carel (PCOSER4850) @ﬁ—"
oL Karta RS485 pozwala na gag o0 ¢
z ¥ F podtgczenie pCO do
g 2 % 2 systemu nadzoru i
« monitoringu (lokalnego i
odlegtosciowego). Nie sg
Js2 potrzebne zadne
° dodatkowe elementy
mocujace ani narzedzia
~ aby jg zamocowac na
s 355 plycie.

INSTALACJA KARTY MODEMU DO ZDALNEGO POWIADAMIANIA O ALARMACH
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JS2

Karta modemowa

PCOSERMDMO pozwala
na przytgczenie modemu
w standardzie HAYES,

np. Zoom lub Robotics

CHARAKTERYSTYKA SONDY NTC

0000000000000000,

0000000000000000,

°C kQ °C kQ °C kQ2

-20 67.71 0 27.28 20 12.09

-15 53.39 5 22.05 25 10.00

-10 42.25 17 17.96 30 8.31

-5 33.89 15 14.68 35 6.94
INSTALACJA DRUKARKI

MR
|

Il

UZYTECZNE PORADY DLA BEZPROBLEMOWEJ INSTALACJI

Nie montuj sterownika w miejscach gdzie wystepuja:

Silne wibracje
Bezposredni natrysk wody

Kurz
Substancje agresywne

Wybuchowe mieszaniny gazéw

Szerokie i szybkie zmiany temperatury
Wilgotno$¢ wzgledna wieksza niz 85%

Silne natezenie pola elektromagnetycznego
Bezposrednio padajgce promienie stoneczne

ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

Drukarka moze zosta¢ podigczona tylko do terminala o

nastepujgcym oznaczeniu: PCOT00SL60
Tylna cze$c¢ terminala zawiera konektor A do

przytaczenia przewodu szeregowej drukarki, 9-pin

(przy pCO) - 25 pin (przy drukarce).

Charakterystyka drukarki szeregowej:
Drukarka z przytaczem szeregowym RS232
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REGULATOR NIE URUCHAMIA SIE
przycisk Enter nie jest podswietlony, nic sie nie ukazuje na wyswietlaczu

Przyczyna:

a) brak gtéwnego zasilania

b) zte napiecie zasilania

) uszkodzenie transformatora zasilajgcego

d) zle podtaczenie zasilania

e) zle podtaczenie terminala (dziata tylko ptyta)

REGULATOR JEST WEACZONY JEDNAK:
przycisk Alarm jest pod$wietlony na czerwono
wyswietlacz nie pokazuje komunikatéw lub pokazuje losowe komunikaty
brzeczyk jest wigczony

Przyczyna:

a) eprom zatozony jest odwrotnie (zta polaryzacja)
b) uszkodzone ndzki Epromu

) uszkodzony potprzewodnik

ZtE ODCZYTYWANIE SYGNALOW Z SOND POMIAROWYCH

Przyczyna

a) zle podtaczenie sondy

b) przewod sondy nie moze znajdowac sie blisko: przewodéw zasilajacych urzadzenia indukcyjne wiekszej mocy,
przewoddw wysokonapieciowych, przekaznikow itd...

c) brak dobrego kontaktu pomiedzy sondg a regulatorem

d) niewtasciwe zasilanie aktywnych przetwornikow

USZKODZONY EPROM
a) wezwac wykwalifikowany personel

PCO WLACZA SIE | WYLACZA LUB WYJSCIA ANALOGOWE WEACZANE SA LOSOWO
a) zle zasilanie sterownika
b) przewody od urzadzen wykonawczych duzej mocy sa za blisko mikroprocesoréw na gtéwne;j ptycie

WYMIARY | MONTAZ PLYTY
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MONTAZ TERMINALA UZYTKOWNIKA NA PANELU

o |

h

Z

drilling template
167 x 108mm

Zestawienie najwazniejszych kodéw elementéw do zamoéwien

Sonda NTC

wyswietlacz + programator
ptyta sterujgca
przewdd potaczeniowy

Eprom z oprogramowaniem

Przetwornik niskiego cisnienia
Przetwornik wysokiego ci$nienia
Transformator do wejs¢ cyfrowych
Transformator zasilajacy

POLACZENIA ELEKTRYCZNE

PCOTO000L6G0
PCOB000B00
S90CONNO000
EPSTDIIUOA
NTCO015W000
SPK4000001
SPK6000001
TRA2400000
ECT-523

38
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220Vac/24Vac
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(Analogue output 1 (0+10Vdc)}—

-l VG1 (@]
Y1 AN
Analogue output 2 (0+10Vdc) [T Yo (7
Digital input 11 (230Vac)
D11R —
— i |
D12-24V
Digital input 12 (230Vac) __D12-230v
( Dightal ouput 11 ! ou
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NO10
( Digital output 10 — SN
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( Digital output 9 I %
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PRZYKLADOWA APLIKACJA
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Tavss T |
o B1 b e
IDCM2
/1010 . Digital input 10
.J:g: ] Digital ingut 9
—— Bigtal ot
igital inpu
/D6 i Digital ingut 6
IDCM1
D5 i Digital input 5
D4 i Digital input 4
D3 i Digital input 3
:JJE i Digital input 2
g|D1 i Digital input 1

Probe 8
Probe 7

fJoRoR
B IAT
Carel N

Carel N

Carel N
Carel N

{ Digital output 1

| Digital output 2

| Digital output 3

[ Digital output 4

| Digital output 5

[ Digital output 12

38/41



Np. zespot sprezarkowy (power-pack) sktadajacy sie z urzadzen:
- 5 sprezarek bez regulacji wydajnosci
- 1 przetwornica czestotliwosci dla sprezarki

- 5 wentylatoréw skraplacza

- 2 sondy cisnieniowe

ai7 J20
e | e vao |[vaa |mn | xo
| |
1
Q24v-~ Q ‘CINV’
al
Bl IAVSS | B2 | B3 |avss | s | ms |m.rss | B6 +24V

aJ22

wo11 | c11 | woro | cio | moo | co

l

WEJSCIA

BCP | Zabezpieczenia
sprezarek

BF Zabezpieczenia
wentylatorow

HP Alarm wysokiego
ciSnienia

LP Alarm niskiego
ci$nienia

PP Przetwornik
ci$nienia
WYJSCIA

AL Alarm ogdlny

CMP | Sprezarka

FAN | Wentylator

CINV | Przetwornica
czestotliwosci
sprezarki

F Faza

N Zero

F o v
AL FANZ FANG FAN4 FANS
N o
J6 as
NO12 | c12 | NO5 | cs | moa | ca | moz | ca NO2 |c2 IN01 Icl
Fo |
FANL CMPE CMP4 CMP3 CME2 CMPL
N ¢
a4 a2
Il | ID2 | D32 | ID4 | D5 |1Dc:M1 ID6 | ID7 | IDs | ID9 | IDlOI IDCMZ
o

BCP2& BCP?& BCP4H BCPBH

24V BCPll'

HP
=

EBFE

BF3

EBF4

E\F2ﬁ

a1

p11r | 1o11 | 1p12r| 1p12

220V~

BFIH LF

PRZYKLADOWA APLIKACJA
Np. zespot sprezarkowy (power-pack) sktadajacy sie z urzadzen:

Minimalny zestaw dla tej
aplikacji

Terminal uzytkownika

- PCOTO000L60

Ptyta sterujgca

- PCOB000B00

Przewdd potaczeniowy

- S90CONNO000

Eprom

- EPSTDIIUOA

Sonda niskiego cisnienia
- SPK4000001

Sonda wysokiego cisnienia
- SPK6000001
Transformator do wejsé
cyfrowych > TRA2400000
Transformator zasilajacy
-> ECT-523
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- 3 sprezarki bez regulacji wydajnosci
- 1 regulator obrotow dla zespotu wentylatoréw skraplacza
- 2 sondy cisnieniowe

a7 J20

a | e vao [vaer Ju1 [ vo

| |
Q24v- Q l FINVI

a2 a1
Bl |avss | B2 | B3 Javss | Ba | B5 Javss | me +24V
1= 1
rPl FPP2

Jg22

RN
IR I

g6 J5

wo1z | c12 | mos | o5 | moa | ca |woa | c2 noz2 ez Jmo1 Ja

Fo

J4

11 | 2 | 1oa | 1pa | 1ps | e

J21

o1ir] 1011 | moizef 112

220V~
EFINV e

PRZYKLADOWA APLIKACJA
Np. chiller sktadajacy sie z urzadzen:
- 5 sprezarek ze stopniowa regulacja wydajnosci

WEJSCIA

BCP | Zabezpieczenia
sprezarek

BFINV | Zabezpieczenia
wentylatorow

HP Alarm wysokiego
cisnienia

LP Alarm niskiego
ci$nienia

PP Przetwornik
cisnienia

WYJSCIA

AL Alarm ogdlny

CMP | Sprezarka

FINV | Regulator

predkosci
wentylatorow
F Faza
N Zero

Minimalny zestaw dla tej
aplikacji

Terminal uzytkownika

- PCOTO000L60

Ptyta sterujaca

- PCOB000B00

Przewdd potgczeniowy

- S90CONNO000

Eprom

- EPSTDIIUOA

Sonda niskiego cisnienia
- SPK4000001

Sonda wysokiego cisnienia
- SPK6000001
Transformator do wejsé
cyfrowych > TRA2400000
Transformator zasilajacy
-> ECT-523
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- 1 cewka dla kazdej sprezarki do regulacji wydajnosci ( 50% / 100% )
- odlegtosciowe zatacz / wylacz poprzez przetacznik
- 2 sondy temperaturowe NTC

- 1 zewnetrzna sonda NTC do kompensacji

al17
s | e WEJSCIA
AF Zabezpieczenie
J 1 przeciw
24V~ zamarzaniu wody
——————————————————— BCP | Zabezpieczenia
a2 sprezarek
1 Javes | b2 | ma Javes | ma | ms Javss | me FLX Zabezpieczenie
TPRL TPED | TBP | przeciw zanikowi
- B przeptywu
e ] on/off | Przetgcznik
zatgcz / wytacz
TAP | Czujka powietrza
] I I ] l l zewnetrznego
]I ]I ]I .II ].I II TPP | Czujka na wlocie
i wylocie
J22 J24
wo11 | e11 Jworo | cio | woo | co wos | o8 Jmer | o7 | mwoe | cs WYJSCIA
Fo 1 J | AL Alarm ogdlny
N ” CMP | Sprezarka
:Q‘ %g I:Fl %g [l:l P1C | Stopien
N o AT, plck CMER Plcd CMPd Pl WydajnOéCI
——————————————————— sprezarki
NN =
] ] ] ] ] ] N Zero
g6 J5
wo12 | c12 I wos | o5 | wos | ca moa | wo2 fe2 |wor e Minimalny zestaw dla tej
| aplikaciji
Fe Terminal uzytkownika
I:‘K:l %{ I%K:l %{ - PCOT000L60
CME3 plc2 P2 p1cl cMP1 Ptyta sterujgca
L e > PCOB000B00
Przewdd potaczeniowy
- EE - S90CONNO000
m1 | w2 | 3 | ma | 15 | oemi|| o6 | 17 | 1os | 1pe | 1p1o] 1pomz Eprom
| > EPSTDIIUOA
° Czujki NTC x 3
-> NTC15WP00
24y ECPL BCP2 BCR3 B BCPS Transformator do wejs¢
cyfrowych > TRA2400000
o ; Transformator zasilajacy
- ECT-523
J21
rp11r] 1011 | mo12e| 1p12
o |
220V~
FLX
o
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